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1) E2000 Serisi frekans konverterler i¢in genel kurulum ve glivenlik kurallarn

ONEMLi!!

Bu kullanim kilavuzu E2000 serisi frekans konverterleri (kilavuzda frekans konverter ya da
siuriicli olarak gegecek) icin dogru kurulum ve giivenli calisma icin gerekli kurallari agiklar.
Kullanim kilavuzunda belirtilenlerin tam olarak uygulanmasi zorunludur.

Herhangi bir kurulum iglemine baslamadan ya da frekans konverter ¢alistinimadan bu kullanim
kilavuzu okunmali ve tamamen anlasiimahdir.

Bu frekans konverteri, ya da frekans konverterin bagl oldugu makineyi ¢calistiracak kisi, basta
glivenlik ve uyari konulari olmak lizere siiriicii teknolojilerine asina olmalidir.

Bu kullanim kilavuzundaki biitiin talimatlar:
insan ve makine giivenligini garanti altina almak
Guvenli galigmay! saglamak
Onay ve sertifika izinleri
Yururliikteki tiretici garantisinin takibi
icin uygulanmalidir.

Bu kullanim kilavuzunda asagidaki semboller kullaniimisgtir:

TEHLIKE-UYARI-DIKKAT
DIKKAT: Kullanici igin saglk ve hayati

tehlike icermektedir ya da kalici hasar
olusabilir.

DIKKAT - INCELE

Guvenli, sorunsuz galigsma igin gerekli
onlemler




Genel:

A
A

Frekans konverterler insanlar igin zararl voltajlarda ¢aligir.

Frekans Konverter koruma sinifina (IP sinifi) ve montaj kosullarina
bagli olarak, bazi pargalar erigilebilir olabilir.

Agir calisma sartlarinda ve 6zellikle ariza durumunda frekans
konverterin pargalari/ylizeyleri ya da ek pargalar, kisisel yaralanmaya
neden olabilecek ylksek sicakliklara ulasabilir.

Frekans Konverter kapaklarinin ya da diger pargalarin uygunsuz
sekilde sokllmesi, uygun olmayan kullanim, ve nitelikli olmayan montaj
ya da calistirma kisisel yaralanma ve/veya makinede hasar riskine
neden olabilir.

Montaj, kablolama, devreye alma ve frekans konverterin ¢alistiriimasi
gibi batdn aktiviteler egitimli ve yetismis kisiler tarafindan
gergeklestiriimelidir.

IEC 364 ve/veya CENELEC HD384, DIN VDE 0100 ve diger ulusal
guvenlik standartlari dikkate alinmalhdir

Egitimli kisiler, belirli profesyonel egitime sahiptirler, ilgili standartlar
ve glvenlik kurallari hakkinda bilgi sahibidirler ve elektrik/elektronik
surlcu sistemleri ile ilgili tecribeleri vardir.

Frekans konverterlerin 6zel uygulamalari

A

Bu kilavuzda belirtilen frekans konverterler elektrik/elektronik suricu
sisteminin komponentidir ve sadece makinelere ve tesislere
entegrasyon igin kullanilirlar

E2000 sadece 3 faz motorlarin (asenkron / senkron motorlar) kontrolQ
ve ¢ikis regulasyonu icindir.

Listelenenler disinda ylklerin baglanmasi, makinanin hasar
gOrmesine, frekans konverterin ya da bagli bulunan bir cihazin
arizalanmasina, ve g¢alisanin ciddi sekilde yaralanmasina neden
olabilir.

Belirli standartlara ve kurallara uyun

A

Makine glvenlik yonetmeligi(89/392/EWG) ve EMC
kurallari(89/336/EWG) ile ilgili bitin standartlarin uyumlulugu kontrol
edilmeden c¢alistirmaya izin veriimez.

Frekans Konverterler dislk voltaj yonergesi(LVD-73/231/EWG) ile
uyumludur. Uyumlastiriimis EN50178 (VDE160) ve EN60439-1
(VDEO0660, T. 500) uygulanir.

EURA DRIVES E2000 sinirli bir Griindtr( IEC 61800-3’e gore)
Frekans frekans konverterleri yiksek frekansli gurilth olusturabilir,

bu durumda operat6r uygun énlemleri almaktan sorumludur.



Kullanim, tasima ve saklama

L\

Sdrucinin uygun olmayan sekilde tasinmasi , kullanimi ve
saklanmasi durumunda frekans konverter komponentleri hasar
gorebilir bu da izolasyon mesafelerinin azalmasina neden olur.

Bu durumda, frekans konverter belirli Grin standartlarina uymaz ve
devreye alinmasina izin verilmez.

Bu nedenle, montaj ve galistirma dncesinde frekans konverterin
mekanik saglamhgini kontrol etmek gereklidir.

Frekans konverter elektorstatik bosalmayan hassas kompanentler
icerebilir. Bu nedenle sirtcu igerisindeki komponentlere
dokunmaktan kaginin.

Frekans konverterin original kutusunda saklanmasi énerilir.

Eger frekans konverterler 1 yildan fazla bir siireyle saklaniyorsa ya da
kullaniimamigsa DC kondansatorler zelliklerini kaybetmis olabilir.
Lutfen yeniden dizenleme prosedurd icin Uretici ile iletisim kurun

Frekans Konverterin kurulumu

A

Frekans konverterler uygun bir pano igerisine monte edilmelidir
Sadece belirli bir kuruluma izin verilir.

Dogru topraklama igin buttn etkili standartlari ve kurallari takip edin!!
Pano icerisindeki diger frekans konverterlere ya da cihazlara olan
minimum uzakliklara dikkat edilmelidir. Minimum uzakhklar bu
kilavuzda daha ileride belirtilecektir.

Ust Uste dikey montaj yapildiginda, yeterli hava dolagimina izin verin,

inverter kontrol sinyalleri ve geri besleme sinyalleri igin uygun zirhli
kablo kullanin.

Toz, sivi, su, akinti ve hasar verici gazlarin girisi engellenmelidir.
Panonun yeterli 1s1 degisimine dikkat edilmelidir

Patlama riski bulunan alanlarda frekans konverter kullanimina izin
verilmez



Frekans konverterlerin elektriksel baglantisi

L
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Herhangi bir ise baglamadan 6nce bitin tesisin enerjisi kesilmeli,
voltaj kaybina karsi gapraz kontrol yapilmali ve kilitlenmelidir.

Dahili DC Link kapasitorlerinin desarji 5 dakikaya
kadar surebilir, desarj siiresince kapagin agilmasi ya
da herhangi bir bakim isinin yapilmasi yasaktir!!

Kontrol ve geri besleme i¢in kullanilan batin baglanti terminalleri
EN50178’e uygun sekilde tek yalitimhdir.

Harici bir cihaza ¢ift izolasyonlu baglanti durumunda, kullanici gift
izolasyonu EN50718’e uygun hale getirmek igin gerekli diizenlemeleri
yapmalidir

E2000 frekans konverterler sabit kablolama kullanarak kararli durum
kurulum icin tasarlanmistir. Gug prizi ve benzer mobil baglantilarin
kullanimina izin verilmez.

Farkh EMC filtre dlizenlemelerine bagli olarak topraga dogru kacgak
akim 3.5mA’ i agabilir. Bu nedenle minimum 1Omm2(bak|r) kesitli ya
da ¢ift kablolamali (EN50178’e uygun olacak sekilde) topraklama
baglantisi yapilmasi onerilir.

TUm topraklama baglantilari miimkin oldugunca kisa olmaldir, tek
bir merkez noktasina baglanmalidir (yildiz baglanti)

Uzun motor kablolari

30m ‘yi asan motor kablosu motor tarafinda asiri-voltaj
dalgalanmasina neden olabilir. Bu pikler motorun dahili izolasyonuna
hasar verebilir.

Motor bobinlerinin, sinus filtrenin ya da Dv/dt sinirlandirici filtrelerinin
kullanilmasi motorda hasar olusma riskini ortadan kaldirabilir.
Genellikle frekans konverter kontrolli motorlarin kullanimi tavsiye
edilir.

Herhangi bir siphe durumunda Ureticiye basvurun

Butun cikis filtre komponentleri uiretici tarafindan
onaylanmig olmal.



izolasyon testi

Bitdn agin izolasyon testi durumunda, frekans konverterin ve
opsiyonel olarak eklenen filtre komponentlerinin baglantilarinin
kesilmesi énerilir. inverter iginde kullanilan bazi bilesenler 6lgiim
dogrulugunu etkileyebilir ya da tahrip olabilir.

Butlin EURA frekans konverterler EN15178’e uygun olacak sekilde
Uretim hattinda izolasyon testini gegmek zorundadir.

Potansiyel dengeleme

Eger galvanik izolasyon bulunmayan komponentler kullanilirsa ve
frekans konvertere baglanirsa, potansiyel dengelemeyi saglamak igin
gerekli élcimler yapilmalidir.



Frenleme Direngleri

VAN
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Sistemin butiin kinetik enerjisi frenleme sirecinde i1siya déntsur. Bu
enerji frenleme direncinde dagilir.

Frenleme direncinin uygunsuz boyutlandiriimasi ya da yetersiz isi
degisimi yangina neden olabilir.

Ayrica giris beslemesindeki asiri voltaj yiksek yangin riskine neden
olabilir.

Bu nedenle butin frenleme direngleri, frekans konverter girig
terminallerine seri bagli olan, yuksek sicaklikta butlin beslemeyi
kesecek sekilde kontaklari agilan 2 tane termistére sahip olmalidir.

Frenleme direnci yluzeyi normal ¢aligma sirasinda bile
¢ok sicak olabilir. Bu nedenle direnci uygun
koruyucu kafesleri kullanarak gtivenli bir yere monte
etmek gerekir.

Kagak Akim Rolesi (Fl)

Frekans konverterlerin kullaniimasi kagak akim rélesi
tetiklenmesini geciktirebilir ve hatta engelleyebilir.

Can guvenlidi icin, frekans konverter bulunan bitln tesisler asagidaki
Ozelliklere sahip olmalidir:

Giris kablo korumasi: Sigortalar ya da otomatik asiri-akim kesici
(Boyutlandirma: tablolara bakiniz).

Kacgcak akim korumasi: "Tiim-duyarli" koruyucular
(kesiciler), asgari gereklilik tipi ,,B“ olacak sekilde, tiim frekans
konverter gli¢ hatlari Gizerine monte edilmis olmalidir.

Frekans Konverter gli¢ hatlari lizerine farkli ekipmanlarin
baglanmasina izin verilmez.

Monofaz frekans konverterler igin (230V sinifi) diferansiyel akim
kesici tipi “A” ya da “F” ‘in kullanimina izin verilir.

Kagak akim rélesi akimi ¢alisma frekansina, motor tipine, PWM
frekansina ve motor kablo uzunluguna baglidir.

300 mA esik degerine sahip kagak akim rélesi kullaniimasi
Onerilir(endustriyel ortamlar igin)



Guvenli bir calisma i¢in temel kurallar

- Sisteminin duizgin boyutlandiriimasi (motor, invertér, mekanik elemanlar)

-Toleranslari da dikkate alarak dogru frekans konverter nominal gerilimini kontrol edin.

- Dogru terminal sikma torku dahil olmak Uzere tim frekans konverter ve motor kablolarini gézden
gegirin

(Tork degerleri: tabloya bakiniz).

- Tdm kontrol kablolamasi igin min 15 cm mesafe uzaklik birakarak glic kablosundan ayri uygun
kontrol kablosu kullanin.1 metreyi asan uzakliklarda, tim kontrol baglantilari i¢in korumali kablo
kullanin.

-Frenleme direnglerinde burgulu kablo ya da ekranli kablo (shielded) kullanin

-Ekranli kablolar 6zellikle uzakliklari 30 metreyi gegcen motor baglantisi i¢in de tavsiye edilir

-Topraklama baglantilarina dikkat edin, bltln toprak baglantilarinin genis temas noktalari olmalidir,
tamami tek bir merkezi topraklama noktasinda toplanmalidir (yildiz baglanti)

Her frekans konverter icin, tek bir inverterin enerjisini kesecek sekilde
bir tane bagimsiz devre kesici 6nerilir.

UYGUN FREKANS KONVERTER PROGRAMLAMASINI KONTROL
EDIN

Frekans Konverterin hatali programlanmasi sistemin
ongoriilemeyen davranis gostermesine ve sonrasinda yiiksek
hasar ve kigisel yaralanma riskine neden olabilir.

Ariza durumunda frekans konverter ile birden fazla otomatik
yeniden baslatma girisimi yapilabilir- geciktirilmis yeniden
baslatma mimkiindiir

Ongériilemeyen sistem tepkileri frekans konverter devrelerinde
hasara neden olabilir

Frekans Konverter harici bir komponentten gelen komut, hiz,
STOP talimatlarini dikkate almayabilir.

Frekans Konverterin frenleme iglevi basarisiz olabilir.
Uygulamaya bagli olarak, biitiin sistemin giivenligi i¢in frekans
konverter’den bagimsiz olarak g¢alisan harici glivenlik
komponentlerine ihtiyag vardir.

Frekans konverter koruma fonksiyonlari

Frekans Konverter'de akilli koruma fonksiyonlari bulunmasina
ragmen , bu fonksiyonlarin araliksiz olarak tetiklenmesi frekans
konverterin hasar gérmesine neden olabilir.

Frekans Konverter ¢ikis kisa devresine ve toprak hatasina karsi
korumalidir, her biri belirli bir kod ile ekranda gdsterilir.

Surekli toprak hatasinin ya da kisa devrenin meydana gelmesi
frekans konverterin gu¢ katinda hasar olusmasina neden olabilir.

Motor sabit bagli olmali, motor hattinin kesilmesi gerektiginde
(guvenlik nedeniyle), devre frekans konverter ile birlikte sadece
DURMA durumunda agilip/kapanmali (son asama devre digl
birakma)
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Frekans Konverterin surekli enerijili tutulmasi tavsiye edilir, eger
guvenlik nedenyle tekrar edilen enerji déngulerine ihtiyag varsa,
glvenlik bu 5 dakikada bir ddngiyt gegmemelidir- aksi durumda
Ureticiye basvurun.

Elektrik sebekesi verileri:

Frekans Konverter faz, toprak/notr arasi 300 V'u gegmeyecek,
simetrik 3 fazli besleme igin Uretilmistir.

Yiksek voltajlara adaptasyon icin bir trafo kullanilabilir.

Monofaz frekans konverter igin maksimum giris voltaji 240V +15%’dir,
400V sinifi 3 faz frekans konverterler 460V +15%’e kadar ¢alisabilir.
Dengesiz, dalgalanan, ya da asimetrik gli¢ sistemlerine baglanti
yapmadan 6nce frekans konverter Ureticinize bagvurun.

Besleme — kisa devre kapasitesi

Giris sok bobinleri (Uk=%4) , 6zellikle siirekli galismada frekans
konverterleri yliksek kisa devre kapasitesine sahip bir elektrik
sebekesine baglamak icin tavsiye edilir.

Eger besleme kapasitesi frekans konverter giicinin 20 katini asarsa
sok kullanilmasi zorunludur.

Frekans Konverter giris ve ¢ikisinda olgiimler
Frekans konverter giris/¢ikis tarafinda akim ve voltaj sinus bigimli dalga formunda olmayabilir.

Uygun olmayan test aletlerinin kullaniimasi halinde, sonuglar yanlis olabilir, ya da en k&t durumda
frekans konverter ya da test cihazi kullanilmaz hale gelebilir.

Kullanilan enstrumanlar farkli sinyal sekillerini isleyebilmelidir. Basit dlgimler icin ylksek kaliteli
hareketli demir enstrumanlar uygun olabilir

=
VAN

Guvenlik/kullanim kilavuzu, ya da tam olarak
anlasilmayan kisimlar ile ilgili herhangi bir soru
icin Ureticiye bagvurulmalidir.

Devreye almadan ya da ¢alistirmaya baglamadan
once sorun.

Bu makine hasari ve / veya personel yaralanma
riskini onlemek i¢in, zorunludur

-10 -



EMC: Temel bilgiler ve kurulum igin tavsiyeler

E2000/3000 serisi frekans konverterler endstriyel alanda kurulum igin tasarlanan elektriksel
cihazlardir.

E2000/3000 frekans konverterler kompleks bir sistemin pargasi olarak kabul edilir ve tek basina
calismak icin tasarlanmamistir, bu nedenle frekans konverter lGizerinde ayrica EMC etiketi bulunmaz.

Makine Ureticisi / sistem entegratori bitin sistem igin gergek EMC standartlarini saglamak
zorundadir.

Normal kosullarda, dahili EMC filtreleri gercek EMC limitlerini saglamak igin yeterlidir(bu bagimsiz
kurulus tarafindan yapilan él¢cimlerde onaylanmistir).

E2000 frekans konverterler "ikinci ¢gevrede" kullanilmak i¢in dizayn edilmigtir (EN 61800-3 ‘e
gore)

Bu endiistriyel alanda montaj anlamina gelir, besleme ayri bir trafo ile saglanir.

“birinci gevre” montaji i¢in (yerlesim alani- halka ait diisiik voltaj besleme sebekesi).

EMC sartlarini saglamak icin ek filtre komponentlerinin kullanimi gerekebilir.

EMC - uygun montaj

Metal panoya montaj, eger mimkulnse, pano metal koruyucu bariyer ile gli¢ ve kontrol bolimu olarak
ayrilmalidir.

Bitun metal pargalari, topraklama kablolarini, merkezdeki kablo zirhlarini bog montaj plakasi
kullanarak baglayin.

Potansiyel dengeleme icin tek bir merkezi noktada “yildiz bagl” 10mm? kablolar kullanin.

Bu nedenle frekans konverterlerin ve filtrelerin 3.5mA’den fazla kagak akima sahip olabilecegini
dikkate alarak uygun topraklama iletkenleri kullanin:

Topraklama iletkeni min. 10 mm? (bakir)

Arnza durumunda otomatik olarak baglantiyi kesen ayri izleme sistemine sahip bir
topraklama baglantisi.

Ayri bir kablo ve terminaller kullanilarak ¢ift topraklama.

Mumkin olan her yerde bakir 6rguli zirhli kablo kullanin, ortak kablo ¢elik korumasi zirh gorevi
gormez.

Zirhlari(shield) potansiyel esitleme gubuklari ile genis bos alanlara baglayin. Entegre kontak firgalari
ile birlikte 6zel kablo rekorlari kullanin.
Tek kablo kullanarak kablo zirhinin uzatilmasina izin verilmez.

Butlin harici filtre komponentleri girultu kaynagina(frekans konverter) mimkiin oldugunca yakin
baglayin- bos pano plakasina monte ederek mikemmel temas saglayin.

Batun kablolamayr mimkin oldugunca kisa tutun, farkli aglari ayirin, min. 15 cm uzakhk.
Farkli aglar: gu¢ kaynagi, motor kablosu (frenleme direnci dahil), disik voltaj kontrol baglantisidir
(kontrol sinyallari, geri besleme, veri hatti).

TUm ekransiz kablolari burgulu hale getirin

Kablolarda kullaniimayan teller topraga bagli olmalidir

-11 -



UL isaretli Frekans Konverterler: Ek bilgi

Asagidaki bilgiler UL onayi gereken iilkelerde kullanim igin tasarlanan frekans konverterler igin gecerlidir.
Asagida bulunan biitiin bilgiler ticari islemlerden, montajdan ve galistirmadan sorumlu olanlar igin
mevcut olmalidir.

UL Standartlari

UL/cUL isareti Amerika Birlesik Devletleri ve Kanada’da bulunan iiriinler icin gecerlidir ve bu UL nin iiriin
testlerini gerceklestirdigi ve iiriin giivenligi ile ilgili siki standartlarin yerine getirilmis oldugunun belirtildigi
anlamina gelir. Bir iiriiniin UL sertifikasi almasi i¢in iiriin icerisindeki biitiin komponentlerin UL sertifikasi almasi

gereklidir.

c ';.!'L Us
LISTED

UL/cUL Mark

UL Standartlarina Uygunluk
Bu siiriicii UL508C, EN363934 nolu UL standartina uygun olarak test edilmistir ve UL standartlarim karsilar.

Diger ekipmanlarla birlikte kullanirken siirekli uyumun saglanmasi icin asagidaki sartlarin karsilanmasi gerekir:

1) Siiriiciiyii kirlilik seviyesi 2’den yiiksek bir alana monte etmeyin (UL standarti)
2) Her cihazla birlikte montaj ve kullanma kilavuzu temin edilecektir.

Asagidaki isaretler belirtilen konumlardan birinde yer almahdir: cihazla birlikte ayrica gonderilmeli, cihaz ile
birlikte gelen kendinden yapiskanh etikette bulunmali, ya da cihazin iizerinde herhangi bir yerde olmahdir.
a) Her baglant1 semasi i¢in tanimlama isaretleri;
b) Dogru kablo baglantilar i¢in isaretler
¢)”Maksimum Hava Sicakligi 40C.” ya da esdeger olmalidir;
d) “Solid State motor asir1 yiik korumasi, FLA’nin %150’sinin ya da esdegerinin {izerine ¢ikinca tepki verir
e) “Cihaz kirlilik seviyesi 2” ya da esdeger gevrelere kurun;
f) (E2000-0007T3UBR;E2000-0011T3 UBR;E2000-0015T3 UBR;E2000-0022T3UBR) kasadaki modeller igin: “JJS-
15 ya da dengi COOPER BUSSMANN LL C sinifi T sigorta tarafindan korundugunda 5000rms simetrik amper, 480V
maks akima kadar tagiyabilen bir devrede kullanilmaya uygundur.
g) “Dahili kat1 hal kisa devre korumas biitiin devrenin korumasini saglamaz.
Biitiin devrenin korunmasi Ulusal Elektrik Kanunu ve ek yerel kanunlar ya da esdegerlerine uygun olarak saglanmalidir.
h) DIKKAT - Elektrik Carpmasi Tehlikesi " saglanmali ve Hat Kapasitoriiniin desarj olmasi igin veya Hat
Kapasitoriinin SOVDC altina inmesi igin gerekli zamani belirten talimatlar eklenmelidir;
i) “Siiriiciilerde motorun asir1 1stnmasina kars1 koruyucu 6zellik” ya da “esdegeri” bulunmalidir.
Jj) Sadece de Kanada’da kullanim i¢in “: Gegici dalgalanma bastirici cihazlarin sebeke kismimnda monte edilmis olmalidir
ve 480V (faz toprak arasi), 480V ( faz faz arasi), agar1 voltaj katagori III’icin uygun, 6kV voltaj risklerine dayanacak
nominal darbe dayanimi korumasii” ya da esdegerini saglayacak degerlerde olmalidir.

Saha Kablolama Terminallerinin etiketlenmesi — Terminaller gii¢c kaynag ve yiik icin dogru baglantiy: belirtmek icin
etiketlenmelidir, ya da etiketlenmeye uygun olan bir kablolama diyagramm giivenli sekilde cihaza eklenmelidir:

a.“ 60/75°C Bakir kablo” ya da esdeger;

b. Gerekli kablo torku, tip ve istenilen aralik, 4). Boliime bakin Empfohlene Leitungsquerschnitte — Sicherungen
Leistungsklemmen

Topraklama— Topraklama baglantis1 icin tasarlanmis olan kablo konnektorii, net bir sekilde “G”, “GRD”,
“Ground”, “Grounding”, ya da muadilleriyle ya da “topraklama semboliiyle(IEC 417, Sembol 5019) acik bir sekilde

belirtilmelidir.

Topraklama baglantist igin sikma torku ve kablo kesiti terminale bitisik olarak isaretlenir ya da baglanti semasinda
gosterilir.
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2) Uriin verileri - Griin gli¢ araligi

Uriin adlandirma kurallari
E2000 - 0007 S2

Glg kaynagr:
S2 tek fazl 220/230 VAC +/-15%
T3 ug¢ fazh 400/460 VAC +/-15%

Motor giict

lCodierung-siehe Typenubersicht

Gli¢ Kodu

0002

0004

0007

Motor gucu (kW)

0.2

0.4

0.75

Tip seri sinifi (E2000 +)

EMC Filtresi :

Filtresiz

Opsiyon Tanimlari

EMC filtresi
entegre

Fren kiyici

Kiyici yok

Kiyici_entegre

Tus takimi / potansiyometre

Potansiyometre olmayan tus takimi

Potansiyometre ile tug takimi

Tus takimi konsepti

Entegre diizeltme , Cikarilabilir degil

Cikarilabilir, frekans konverterin uzaktan
kumanda fonksiyonu var

Endustriyel haberlesme (Fieldbus)

Endustriyel haberlesme yok(No fieldbus)

MODBUS

Mekanik konsept

Duvar montaji (kabin ici)

Frekans Konverter kabin igine entegredir

Etiket

Yandaki resim, asagidaki secenekler de dahil olmak iizere
E2000 , ii¢ fazli, 400V 2,2 kW invertor, 6,5A nominal akim
serisindeki tipik bir etiketi gostermektedir: F2 (MODBUS), B

(Fren kiyici) R (entegre EMC Filtresi)
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Mekanik yap!i
iki farkli temel kavram vardir:

0,2 ila 22 kW arasindaki gii¢ araliginda frekans konverter: POLYCARBONATE muhafaza, tus takimini kapaga entegre
edilmis (¢ikarilabilir degil) bir yapisal taban tizerinde (sogutucu) tizerine insa edilmistir. - kasa boyutu E1 - E6

30 ila 400 kW gii¢ araliginda frekans konverter : iginde gelik panel, giic ve kontrol terminalleri, tus takimi kapada entegre
edilmis ve ¢ikarilabilir - kasa boyutu C3 - C6

E2000+'nin goriiniisii E2 boyutu frekans konverter

INTERNAL
KEYPAD

‘omIvVES

%\

e-selwnie ne
patts rep\acement.S
ol output et

“\0‘@{ \s 1oRNg )
ol 2ker distnartee \s hnsned
Zi i 02\S 10 \NE PONES SN

not cont
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E2000+'nin gorinlgl €3 boyutu frekans konverter

CONTRO TERMINA

e
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o fmpoi 201488 01655 7
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¥ 2 e ! () s
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-
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Teknik veriler - frekans konverter serisi E2000

Anma gerilimi

3-phase 380...460V +/- 15% - 1 fazli 230V +/- 15%

Gii¢ kaynagi Girig frekansi 44....67 Hz
EMC filtresi 2. ortam icin entegre (90 kW'a kadar)
Cikig voltaji 0......... U- girig
Cikis frekansi 0......... 650 Hz
Cilis Cikis frekansinin 6zinirligi 0,01 Hz
Asin yiik kapasitesi 150% - 60 san. / 10 dk
V/Hz - Mod

Kontrol modu

PWM kontrol modlari

Sensorsiiz vektor (SLV) — Hiz / tork kontrolii
Daimi miknatisli Senkron Motor PMM kontrolii

PWM frekansi

0,8.....16 kHz

V | Hz karakteristigi

Dogrusal,karesel ve kullanici tarafindan programlanabilir egri - Gerilim
ayar noktasi

Baslangig torku

0,5 Hz'de% 150 nominal tork (SLV modunda)

Tork artigi Otomatik / manuel
Motor veri girigi Manuel girig / akillil AUTOTUNING islevi
Hiz araligi SLV modunda 1: 100

Hiz hassasiyeti

+/-0,5% (SLV)

Tork hassasiyeti

+/- 5% (SLV)

DC- Fren

Frekans. Esik, siire ve yogunluk programlanabilir - DC enjeksiyon

Fren kiyici

Dahili fren kiyici transistorii (Fren direncleri - iiriin tablosuna bakin)

7 Segment LED gostergesi -4

Farkh isletim parametrelerinin programlanmasi ve goriintiilenmesi icin

Ekran basamakl
;:zl;ans konverter kontrolii - Start / Yapilandirmak igin: terminaller / galistirma paneli / seri baglanti
Dijital kontrol girigleri 8 (6) dijital giris (NPN/PNP yapilandirilabilir), pals girisi
Hiz | tork referans sinyali Potan_SIyometre (I§I(_et_|n_1 pan_ell /“har|C|), analog giris (terminaller), isletim
paneli tuslar, palsgirisi, seri baglanti
Referans analog kanallar 2 Analog kanal 0 ... 10V, -10V / + 10V, 0 .. (4) 20 mA (programlanabilir
9 ofseti, kazanci - matematiksel olarak birbirini birlestirmek icin)
1/0 Kanallar, 2 analog cikis kanali, h lanabilen k hem de farkl
g cikis kanali, hem programlanabilen kazang, hem de farkh
kontrol Analog gikiglar fonksiyonlar atanir (0 ... 10V, 0..20 mA)

fonksiyonlar

Dijital cikislar

2 dijital cikis (atanacak farkl fonksiyonlar)

Role cikisi

1 anahtarlama kontagi 5 A 230 V (farkh islevler icin programlanabilir)

Haberlesme arayiizii

Seri baglanti (MODBUS - ASCI / RTU)

Ozel fonksiyon - kontrol segenekleri

Jog modu, terminaller iizerinde 12V / 50 mA yardimci gii¢ kaynagi

Pl-kontrol / Pompa kontrolii, Master / Slave kontrolii

Sabit frekans kontrolii, programlanabilir siirme frekansi dizisi
" Donen motoru yakalama", otoreset / tekrar baglatma iglevi

Asini gerilim, Diisiik Gerilim

Koruma Elektriksel koruma fonksiyonlar Asiri akim, Asiri Yiik, Motor-Asir Yiik, Cikis-kisa devre
fonksiyonlari, Faz kaybi, Motor Faz dengesizligi
Hata bellegi T . Sogutucu asirt sicaklik - Motor agirt sicaklik (PTC / KLIXON),
ermal koruma fonksiyonlari Motor Ixt

Isletim paneli Uzaktan tug takimi / programlama araci

Fren direncleri Agir caligma igin yiiksek gii¢ direngleri

Filtre / sok bobinleri PFC sok bobinleri - dv / dt sinirlayici ¢ikis filtresi - siniis filtresi
Opsiyonlar Parametre gogaltma iglevine sahip USB Stick - USB / RS485

Parametre kopyalama

doniistiriici

PC-Link Yazilimi (MODBUS

Programlama, kontrol ve izleme igin 6zel arag (parametre set hafizasi)

iizerinden)
Koruma IP20 - IP21 (istege bagh)
Caligma sicakhgi -10...... +50 °C

Cevre kosullan Nem Maks. % 90 yogunlagmayan, korozyon yok
Yiikseklik 1000 m - %1 deger diisiikliigii / 100m yukarida
Titresim MaKs. 0,5 g

. & SLV 0,2...... 400 kW

Giig arahg: V/Hz 0,2...... 400 kW
EMC EN61800-3(2004)

Standartlar Emniyet EN61800-5-1 2003
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Gug arahd: - kasalar

Frekans konverter 230V
N = c: 35 .
= : s |5 |3)Z |E% = %3
a 3 = z | 5 S
5: - ~ 3 Qo
2 3 3
0.
E2000-0004 S2B | 0,4 kW - 2,5A 5A o |14 m
8 80x140x135 5
E2000-0007 S2B [ 0,75 kW -4,5A [ 9A 15 py
3 % || 80 Ohm/200W
E2000-0015 S2B |[1,5 kW - 7A 15A S |20 m
5} 106x180x150
E2000-0022 S2B |[2,2 kW - 10A 22A 2,1
Frekans konverter 400V
= ) — O [=3
g 58 22 |5 3|8 |28 3|35
wwn = : h
e =1 @ [ OR 5 = ; [5) = || @ m
o = o D ||= o= < |ea
« 3 - =) ) s &>
5 = 3 2
~ é =
E2000-0007 T3 [ 0,75 kW -2 A 2,4A 2,0
E2000-0015 T3  |[1,5kW -4 A 4,6A E2 2,1 [ 106x180x150 150 Ohm/200W
E2000-0022 T3  |[2,2 kW -6,5A 7A 2,2
E2000-0030 T3  |[3,0kW-7 A 9A E3 || [ 25 | 106x180x170
E2000-0040 T3 [ 4,0kW -9 A 1A O 30
E4 || = 138x235x152 75 Ohm/500W
E2000-0055 T3 | 5,5 kW - 12 A 16A % 3,5
E2000-0075 T3 | 7,5kW-17 A 20A B 45
E5 |2 156x265x170
E2000-0110 T3  |[11 kW -23 A 29A 48 50 Ohm/1.000W
E2000-0150 T3 || 15 kW - 32 A 37A 8,0
30 Ohm/1.500W
E2000-0185T3 |[18,5kW-38A | 45A E6 8,5 | 205x340x196 || O
_|
E2000-0220 T3 |22 kW - 44 A 54A 9,0 m
% 20 Ohm/2.000W
E2000-0300 T3 [ 30 kW - 60 A 72A c3 225 | 270x435x235 | A
E2000-0370 T3 |37 kW-75A 85A 24,0 20 Ohm/3.000W
c4 315x480x235
E2000-0450 T3 || 45 kW - 90 A 110A 24,5
12 Ohm/5.000W
E2000-0550 T3 || 55 kW - 110 A 132A 41,5
c5 360x555x265
E2000-0750 T3 || 75 kW - 150 A 180A 42,0 10 Ohm/8.000W
E2000-0900 T3 [ 90 kW - 180 A 220A 56,0
c6 410x650x300 8 Ohm/10.000W
E2000-1100 T3  [[110kW -220 A | 264A o 555
E2000-1320 T3 || 132 kW -265A | 320A c7 | B[ 87 |516x765x326 4 Ohm/20.000W
E2000-1600 T3 || 160 kW - 320 A || 384A 2 123
cs | m 560x910x342 3 Ohm/30.000W
E2000-1800 T3 || 180 kW - 360 A || 430A S || 124
E2000-2000 T3 || 200 kW -400 A || 480A co | ® | 125 [400x1310x385
E2000-2200 T3 || 220 kW -440 A || 530A 185
CA 535x1340x380
E2000-2500 T3 || 250 kW -480 A || 575A 186 @ @
E2000-2800 T3 || 280 KW -530 A | 635A 225 "PZn E
E2000-3150 T3 || 315kW -580 A || 700A CBO 230 [ 600x1465x380 | X a
E2000-3550 T3 || 355 kW -640 A || 765A 233
E2000-4000 T3 || 400 kW - 690 A || 830A CcB 234 || 600x1600x388

Not: Belirtlen RMS giris akimi, 20kA kisa devre kapasitesine sahip, bir glic sebekesine dogrudan baglanti i¢in yaklasik
olarak bulunur - RMS akimini azaltmak i¢in yeterli giris sok filtresi (% 5 sok filtresi) kullanin
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3) Frekans konverter montaiji

Liitfen, boliim 1'de bildirilenleri okuyun) EURA DRIVES frekans konverter serisi E2000 + icin, invertér montaji, kabin
kablolamasi ve sistemin devreye alinmasindan 6nce genel kurulum ve giivenlik kurallari.

Kabine montaj

Korunma sinifi sinifina (IP20 / 21) uygun olarak, invertér uygun bir panonun i¢ine yerlestirilmelidir.

Frekans Konverter, mevcut tiim montaj deliklerini kullanarak dikey olarak monte edilmelidir.

Dikey dizide daha fazla invertér montajindan kacinin. Kesinlikle gerekliyse, ¢ift montaj mesafelerini koruyun
Asagidaki tabloda, dikey ve yatay yondeki minimum montaj mesafeleri gosterilmektedir

Tim galigma kosullarini belirtilen limitler dahilinde tutmak igin dolabin yeterli is1 alig verigi saglanmis olmasi gerekir.

Kasa boyutu Montaj mesafesi
<30kw E1-E6 A2150mm | B250mm
230kw C3-C6 A2200mm | B275mm

AT
o X
=z m
£
Z
(]

Kabine montaj mesafeleri

Fans: E2000 + serisinin tiim frekans konverteri havalandinimahdir.
Cesitli fan galisma modlarini ayarlamak igin 6zel parametreler kullanilir: Daima AGIK (F702 = 2),Siiriicii caligma
modundayken ACIK (F702 = 1) veya sicaklik kontrollii (F702 = 0) (F703 = Sicaklik esigi)

Bkz. 14) Parametre grubu 700: Hata giderme ve koruma fonksiyonlari (F702-F703)

Bakim ve servis:

Frekans geviricinin belirtilen gevre kosullarina goére galismasi kosuluyla, frekans geviricinin diizgiin bir sekilde
kullanilmasi ve tiim talimatlarin montaj, devreye sokulmasi ve galistiriimasi i¢in tam olarak uygulanmasi sartiyla
frekans konverterin herhangi bir 6zel bakima ihtiyaci yoktur.
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4) E2000 frekans konverterin elektrik baglantilari

E2000 frekans converter gli¢ ve kontrol baglantisi igin ayri terminallere sahiptir. Frekans konverterin kablolanmasi igin yeterli
kablolarin kullaniimasi, bu kilavuzun ilk bélimunde bildirilen tim guivenlik kurallarinin dikkate alinmasi gerekir.

Glg¢ terminalleri:
Glg terminalleri igin invertdr boyutuna ve giris fazlarinin sayisina bagl olarak farkl dizenlemeler vardir.

230V Tek Fazli inverter 0.2 — 0,75 kW — kasa boyutu E1

POWER TERMINALS - Size £1
0,2..0,75 kW 1x 230V

230V Tek Fazl Frekans Konverter 1,5 - 2,2 kW - kasa boyutu E2, E3

[N]—e

< PE|

POWER TERMINALS - Size E2-E3
1,1...2,2 kW 1x230V
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400V Ug Fazh Frekans Konverter 0.75 — 11 kW — kasa boyutu E2, E3, E4, E5

POWER TERMINALS - Size E2-E5
0,75....7,5 kW 3x400-460V

400V Ug Fazli Frekans Konverter 15 — 22 kW — kasa boyutu E6

” POWER TERMINALS - Size - E6
11....15 kW 3x400-460V
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400V Ug Fazh Frekans Konverter - 22 kW'in iistiinde C3 - C6

POWER TERMINALS
FRAMESIZE E7-E9
18,5..90 kW 3x400-460V

Fren direnci:

E2000 + frekans konverterler standart olarak kiyici transistorle imal edilmistir. Harici olarak uygun bir fren direnci baglanabilir.
Kablonun maksimum uzunlugu 2mt, Kesit, 800V gerilim fren anahtari ve direng degeri dikkate alinarak hesaplanan direncteki
akima baghdir.

Tek frekans konverter giic araliklari igin minimum direng degeri bélimiindeki tabloda rapor edilmistir: 2) Uriine genel bakis /
Uriin verileri

- Tablodaki deger mutlak minimum degerdir - li¢ kat daha fazla direng degerine sahip direnglere izin verilir.

Direncin dogru boyutlandiriimasi, ézellikle strekli gli¢ ve zirve glici anlaminda, uygulamaya (atalet, hiz, fren devir hizi) baghdir.
EURADRIVES aksesuar programi, her turli uygulama igin 6zel direngler sunmaktadir.

DIKKAT!! Sistemin depolanmis dinamik enerijisi, fren iglemi sirasinda isiya
donistirilur - 1si, fren direncinde yitirildi.
Direncin asiri 1Isinmasi, yanma ve yangin riski yanlis boyutlandirma, yanhs
parametre ayari, frekans konverter arizasi veya gii¢ kaynagi asirn voltajinin
sonucu olabilir.
Fren direncinin uygun elektriksel ve mekanik korumasini saglamak gereklidir
Boliim 1'deki kurallar: Ortak kurulum ve giivenlik kurallari dikkate alinmalidir.

Yanlis fren direnci kullanildiginda EURADRIVES herhangi bir hasar veya risk igin
herhangi bir sorumluluk kabul etmez.
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Onerilen kablo kesitleri, sigortalar, Terminal sikma torku

Frekans Giris Kablo kesiti Giris sigortalari
konverter akimi (mm2 AWG)
modeli Terminal sikma torku
IEC UL-Klasse T  |Bussmann-Typ
A mm?/ AWG / Ibs/inch 60269  |(A)
EG(A)
E2000-0007 T3 2,4
E2000-0015 T3 4,6 10A JJS10
£2000.0022 13 - 2,5/ AWG14 /10 10A
E2000-0030 T3 9
E2000-0040 T3 11 2,5/ AWG12 /10,5 16A 19A S5
E2000-0055 T3 16 20A JJS20
£2000-0075 T3 2 4/ AWG10 /19 25A
E2000-0110 T3 29 6 AWGS /30,4 35A S0A JIS30
E2000-0150 T3 37 10 AWG6 /30,4 50A 40A JJS40
E2000-0185 T3 45 16 50A JJS50
E2000-0220 T3 54 16 63A 60A JJS60
E2000-0300 T3 72 25 80A 80A JJS80
E2000-0370 T3 85 35 195 90A JJS90
E2000-0450 T3 110 35 125A JJS125
E2000-0550 T3 132 50 160A 175A JJS175
E2000-0750 T3 180 95 200A 200A JJS200
E2000-0900 T3 220 120 250A 250A JJS250
Kontrol
kablolari—Tum 0,75-1 AWG20 /2,7
cergeveler

Toprak / toprak baglantisi

Minimum toprak / toprak kablo kesiti - terminal baglantisi igin

Motor kablo tesisati boliimii: S (mm?)

Minimum toprak baglantisi kesit alani ///PE/E (mm?)

s<16
16<S <35
S$>35

=S
min 16

min S/2

Minimum toprak / toprak kablo kesit alani - sasi baglantisi igin ("G" "GND" "ZEMIN" baglanti

noktalar tasarlanmis haldeyken)

Motor kablo tesisati béliimii: S (mm?)

Minimum toprak baglantisi kesit alani #/PE/E (mm?)

s<16

AWGS /6,2
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Kontrol terminalleri - kontrol panosu

Frekans Konverter kasa boyutuna bagli olarak iki farkli kontrol terminali ve kontrol paneli
konfiglirasyonu mevcuttur.
Frekans konverter boyutu
E1 - E6

0,20...22 kW

CONTROLBOARD EG E1....E6

-8 +V AS+ANO

2av]l

NPNJPNP) (- MU

s CH [CHCH"®

%)%)%)%) %)% %)% %)% %% %)% %|%| %)%
TA E] Tc Y] 2+v [ o1t R oz (o5 G 1ov XH A2 S o1 Y]
A = [=]

COMMON
DIG. I/Os
SUPPLY

OPEN COLLECTO
10V -10 mA - POT
ANALOG. GROUN

Frekans konverter boyutu C3 - C6
30....400 kW

CONTROLBOARD EG C3...C6

-8 +V AS+dNO

ION
i
1 3. 4

2

K 9 INPNPNP] [ - | o n
D - - -
)OIV YNV )N )OI I ) )I)IL)
TATCMDOZCME]II ] DI4 IEE DI6 DI8 A1 ﬂEGNDMAOZ

=
o
T
£
o
S
3
=

2]
a
o
=
(]

DIGITAL
OUTPOTS

OPEN
ANALOG. GROUND
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Kontrol terminali fonksiyonu ve fabrika varsayilan yapilandirmasi

Ana terminal

ilgili
Terminal tip Aciklama Donanim verileri parametre Varsayilan ayarlar
Programlanabilir Acik-Kollektor ¢ikisi, maks. 100mA-24V A
DO1 dijital cikis 1 (CM'de referans alinir) — Pals ¢ikisi (F301) (F303) | Mesaj F=>0Hz
Programlanabilir || Agik-Kollektor gikisi, maks. 100mA-24V ;
o d F302 Mesaj F>0HZ
Do2 = dijital cikig 2 (CM'de sevk edilir) ( ) )
£ | Dijital Roleler gikisi L
- . o Maks. bagh yiikii:
Tl_'\r:B % ;:lz:t:‘tea?;jal ms inverter 22 kW ve alti: 2A / 230VAC - (F300) Hata sinyali
8— kontag 22 kW iistiinde: 5A / 230V
‘Q Gerilim / akim sinyali i¢in konfigiire
AO1 E Programlanabilir etmek igin (referans: analog toprak (F413---F426) Output frequency
o analog cikis 1 GND) (F431) 0...10V
Akim sinyali icin: ANAHTARI "I
AO2 Programlanabilir Akim sinyali 0 (4) ... 20 mA (referans (F427----F430) || Motor current
analog cikis 2 analog toprak GND)> sadece 22kW (F432) 0...20mA
10V, Analog . s
=g . > Potansiyometre veya benzeri i¢in 10V
1ov 20 zeminde gonderme besleme, maks. Akim 20 mA
yapilan
- Ayar noktasi - akim / voltaj girisi i
Al o> :;gf;am:fi“af"" Yapilandirma igin bkz: (Donanim ve |/ O glf:?g)”os) 0...10V
33 9 girs kanallarinin konfigiirasyonu)
28 A ktasi - akim / voltaj girigi
oS - yar noktasi - akim / voltaj girisi I
Al2 T Program!a_nablllr Yapilandirma igin bkz: (Donanim ve |/ O (F406-F411) 0..20 mA
analog giris 2 - (F419)
kanallarinin konfigiirasyonu)
Mikroigslemci GND, tiim analog sinyaller
GND Analog GND icin referans noktasi
24V DC izole 24V giig 24 * 1.5V, CM; Dijital 1 / O'larin
24V |[ kaynagi guclendirilmesi icin 50mA ile sinirh
POZITIF/NEGATIF aktif (NPN / PNP)
- donanim lizerinden segilebilir - bkz.
DI Programlanabilic || o0 m ve 170 kanallannin (F316) Jog modu FWD
dijital giris 1 -
konfigiirasyonu)
3 Pals sinyal girisi
o =
DI2 Q Programlanabilir (F317) Emergency stop
s dijital giris 2 external signal
o Programlanabilir .
DI3 2 dijitgl aitia 3 » _ (F318) Terminal (FWD)
g—_ ——— | POZITIF/NEGATIF aktif (NPN / PNP)
DI4 = P[?grar'.n!anablllr donanim lizerinden segilebilir - bkz. (F319) Terminal (REV)
o dijital giris 4 (Donanim ve 1/ O kanallarinin
= Programlanabilir konfiglirasyonu)
DI5 2 |siital giris 5 (DI7 - DI8 sadece 22 kW'n iizerindeki (F320) RESET
5. |[Programlanabilir | invertorler tizerinde . F321 Gii¢ kademesi
DI6 2 | dijital girig 6 24V besleme ve CM dahil tiim dijital /O || (F321) etkinlestirme
®  [Programianabitir | kaymaktad,
DI7 dijital girig 7 (F322) START(Baslat)
Programlanabilir
DI8 dijital giris 8 (F323) STOP(durdur)
COMM || Dijital I/O igin ortak | Dijital girisler icin ortak ve 24V aux. arz
CM
RS485 Terminal
Mikroiglemci GND, tiim analog sinyaller
GND Analog GND icin referans noktasi
+5V 3 5V, 50 mA 5 V besleme mikroiglemci seviyesi
A Py Diferansiyel sinyal, | Standart: TIA / EIA-485 (RS-485)
+ o pozitif Arabirim protokol: MODBUS
Diferansiyel sinyal, || Bd.Rate: 1200/2400/4800/9600/19200/ | (F900-F904) } 9600
B- negatif 38400/57600
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Frekans Konverter i¢in ornek kurulumu 22 kW, 400V - Kasa boyutu E6

Parametre durumu bilinmiyorsa, fabrika ayarlarina alma onerilir: Parametreyi ayarla F160 = 1

Analog hiz referansi 0 ... 10V (potansiyometre) Al1 giris kanali Gzerinden: ayarla F203=1

START / STOP komutu ve terminal sinyalleri izerinden ters ¢evirme: ayarla F208=2 (Iki kablolu kontrol)
Réle kontagindan ariza sinyali verme: F300=1 (Zaten varsayilan ayar)

DO1 lzerinde "inverter enabled" mesaji F301=14 (Zaten varsayilan ayar)

Frekans gostergesi ¢ikigi: AO1 0...10V = 0-50 Hz F423=1, F431=0 (Zaten varsayilan ayar)

s000 .

® = - A
N EE
RUN FWD DGT FRQ S oom
FUN A\ SET
= (*)N/- On size E6 only

RUN v STOPRESET
PARAMETER:

Load factory default
(F160=1)

Set following parameters:

Setpoint signal through Al1: F203=1
Two wire control - mode 2: F208=2

CONTROL BOARD 57 E£1....E6

-8 +V AS+AONO

on
iN

INPNIIPNP [ - U
2

| m ] m m

2% % %)% %) %) %) %)% % %% % % % % %
TA ) Tc 0 2¢v [ o1 BB o i ois B 1ov B Az G Ao1 R

INVERTER FAULT
INVERTER ACTIVE
0....10V=0..50 Hz

START/STOP
REVERSING

SAMPLE CONFIGURATION: Speed setpoint 0..10V via potentiometer or
analogue signal on Al1, START/STOP and REVERSING through terminals
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5) Kontrol karti - donanim ve | / O kanal konfigiirasyonu

I / O kanal konfigiirasyonu donanim ve yazilim ayari bir kombinasyonudur
Yazilim parametre ayari i¢in bkz. Bolim:

10) parametre grubu 300: dijital I / O kanallarinin konfigiirasyonu

11) parametre grubu 400: analog I/ O kanallarinin konfigiirasyonu

E2000 + frekans konverter konseptinde iki farkli kontrol paneli kullanilir:

Frekans Konverter igin kontrol karti, gii¢ arahigi 0,4 - 22 kW: Cergeve boyutu E1 - E6
Frekans Konverter igin kontrol karti, glic araligi 30kW - 400kW: Cergeve boyutu C3 - C6

Frekans Konverter Kontrol CONTROLBOARD EG E1....E6
Karti

0,4...22kW
BOYUT E1 - E6:

+V AS+ANO

-8

ON
NPNJPNP] [ - WU IIHH
1= 9

5 L[N [N [H
%1%)%1%)%)%)%)%)%)%)%)%|%|%)%)%)%)%
TALETC Dot 24v¥ o1 Poiz [ ois B v A2 0 ao1 Y

=z
8
("4
[C]
8
put}
<
=z
<

COMMON
DIG. I/Os
SUPPLY

DIG. OUTPUTS
OPEN COLLECTO!
10V - 10 mA - POT

Dijital giris kanallari:E1 - E6:

Frekans Konverter {izerinde DI1 .... DI6 toplam 6 dijital giris kanali mevcuttur, boyut E1-E6. Bu giriglere farkli fonksiyonlar
atanabilir, F316 ... .F321 parametresinin programlanmasi — agiklama: Bkz. Bolim 10) Parametre grubu 300: Dijjital I / O
kanallarinin konfiglrasyonu

DI1 dijital giris ve hizli pals sinyal girisi igin 6nceden ayarlanmistir.

Dikkat: Bir iglev yalnizca tek bir dijital girigse atanabilir (ayni isleve izin verilmesi igin birden ¢ok girdi yok) Bir islev
belirli bir girdiye zaten atanmigsa (fabrika ayarindan dolayi), bu atama silinmelidir (islev kodu 0 ), Baska bir giris
atamadan once.

POZITIF/INEGATIF aktif (PNP / NPN) kontrol modu segimi: Bu segim kontrol panosundaki NPN-PNP DIP-SWITCH'in
donanim ayari lizerinden yapilir.

Tum dijital girisler analog topraktan izole edilmis, PNP modunda giris kontroli igin 24 V (50mA) yardimci gui¢ kaynagi
kullanilabilir. CM, tim dijital giriglerin ortak referans noktasidir.

E1.E6
INPNEPNP) NPNEPN
-
2av]|l
% %)% % %
DI2 | | DI6 | cm JBIEl 2 DI6
KX
! | uP

Fabrika ayari: NPN
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Analog giris kanallari: E1 - E6:

E2000 + frekans konverter BOYUTU E1...E6 iki bagimsiz analog giris kanalina sahiptir Al1 ve Al2, Her ikisi de 12 Bit'lik
bir géziinurliige sahiptir.

Sinyal seviyesi konfigilirasyonu, kontrol panosundaki donanim ayari ve ilgili parametre ayari ile yapilir.

Yazilim parametresi ayari igin bkz: 11) Parametre grubu 400: analog Ayarlari | / O kanallan

Al1 Gerilim sinyal girigi: 0 ... .10V veya -10V ... 0 ... + 10V (fabrika varsayilan ayari 0 ... 10V) i¢in programlanabilir

AIl2 Voltaj / Akim sinyal girisi: ... 0 5V, 0 ... 10V veya 0 .... 20 mA konfigiire edilmesi igin - (4 ... 20 mA: offset, yazilim
parametresi araciligiyla ayarlamak icin - F406, F408) - (fabrikada Varsayilan ayar 0 .... 20 mA)

Al1 konfiglirasyonu

I,
Factory default setting: 0...10V

Al2 konfiglirasyonu

‘‘‘‘‘‘

Config. 4..20 mA:
Offset via software: F406=2V F408=10V

Fabrika varsayilan ayari: 0 ... 20mA

Gerilim kontrolii igin giris empedansi: 10 kOhm
Akim gevrimi igin yiik direnci: 500 Ohm
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Dijital ¢ikis kanallari:E1 - E6:

E2000 + serisi frekans konverterler, BOYUT E1...E6 Bir role kontak cikigina ve bir acik kollektoér ¢ikisi DO1'e sahiptir,
her ikisi de farkh fonksiyonlar igin serbest programlanabilir, atama kodlari F300 - F301 parametrelerinde ayarlanir.

TA-TB-TC Role cikisi: Kontaklar lizerinde izole edilmis gegis, maks. baglanan -yukua: 2A 230V (F300)

DO1 Dijital cikis: OPEN COLLECTOR, CM - U/ Ylksek = 24V, maks. Sink akimi 100mA. (F301)
DO1, F303 parametresi ile ayarlanan hizli pals sinyali ¢ikisi olarak da galisabilir. mak. Frekans 50 kHz, Uss = 24V

Analog cikis kanallan: E1 - E6:

Frekans konverter iizerinde iki analog gikis kanal mevcuttur E2000 + BOYUT E1-E6: AO1 ve AO2.

AO1 : Gerilim veya akim dongusu sinyali - islev atama kodu igin yapilandirmak igin: F431, sinyal durumu F423, aralik ayar
F424 - F426
Yazilim parametresi F423 ... F434, Sinyal tiri konfigiirasyon ve fonksiyon atamalari igin — Bkz. Bélim: Parametre grubu 400

AO1 icin agagidaki donanim ayari gereklidir (gerilim sinyali / akim loop segimi):

-

% %
[ Ao1

Fabrika varsayilan ayari: 0 ... 10V

AO2: Akim dongustu igin sabit
(Sinyal sartlandirma: F427 - aralik ayari: F428 - F430)

Fonksiyon atama kodu F432

Fabrika varsayilan ayari: 0 ... 20mA
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Frekans Konverter Kontrol Karti
30...400kwW

BOYUT C3 -
C6:

CONTROLBOARD BG C3...C6

-4

+V AS+ ANO

[\

Il

IO
1
12

K 9 [ - | [ 1 |
» - - -
% 92 %)% % V2%V V2% V2 V2 V2 V0 V2 V2 V0 Vs 2 V2 Vs
TATC[MDOZCME]]] DI2 E]EDM mﬂ DI6 DI8 Al1 EEGNDMAOZ
=

DIGITAL
OUTPOTS
OPEN

10V -10 mA - PO

SUPPLY
ANALOG. GROUND

Dijital giris kanallari: C3 - C6:

Frekans Konverter iizerinde DI1 .... DI8 toplam 8 dijital giris kanali mevcuttur, boyut C3-C6. Bu girislere farkli fonksiyonlar
atanabilir, F316 ... .F323 parametresinin programlanmasi — agiklamasi: bakiniz bélim 10) parametre grubu 300: dijital I / O
kanallarinin konfigiirasyonu

DI1 dijital giris ve hizli pals sinyal girisi igin 6nceden ayarlanmistir.

Dikkat: Bir iglev yalnizca tek bir dijital girigse atanabilir (ayni igleve izin verilmesi i¢in birden ¢ok girdi yok) Bir iglev
belirli bir girdiye zaten atanmigsa (fabrika ayarindan dolayi), bu atama silinmelidir (islev kodu 0 ), Bagka bir giris
atamadan once.

POZITIF/NEGATIF aktif (PNP / NPN) kontrol modu segimi: Bu segim kontrol panosundaki NPN-PNP DIP-SWITCH'in
donanim ayari Gzerinden yapilir.

Tum dijital girisler analog topraktan izole edilmis, PNP modunda giris kontrolii igin 24 V (50mA) yardimci gu¢ kaynagi
kullanilabilir. CM, tim dijital giriglerin ortak referans noktasidir.

INPNIPNP
-
%% % % %
LIENDI2 |

Fabrika varsayilan ayari: NPN
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Analog girig kanallari: C3 - C6:

E2000 + BOYUT C3 ... C6'nin iki bagimsiz analog girig kanali Al1 ve Al2 vardir, her ikisi de 12 Bit'lik bir ¢6ziinirliige
sahiptir.

Sinyal seviyesi konfigiirasyonu, kontrol panosundaki donanim ayari ve ilgili parametre ayari ile yapilir

Yazilim parametresi ayari igin bkz: 11) Parametre grubu 400: analog Ayarlari | / O kanallan

Al1 - Gerilim sinyali / akim dongusi: 0 ... 5V, 0 ... 10V, -10V ... 0 ... + 10V veya 0 ... 20 mA igin programlanabilir.
(4 ... 20 mA: ofset, yazilm parametresi F400, F402 - ile ayarlamak icin - fabrika varsayilan ayar O ... 10V)

AI2 - Gerilim sinyali / akim dongusi: 0 ... 5V, 0 ... 10V veya 0 .... 20 mA i¢in yapilandirma.
(4 ... 20 mA: ofset, yazilim parametresi - F406, F408 (izerinden ayarlamak icin) - (fabrika varsayilan ayari O .... 20 mA)

.

Fabrika varsayilan ayari:
Al1: 0..10V
Al2: 0 ... 20mA

Gerilim sinyali igin giris empedansi: 10 kOhm

Akim dongiisii kontrolii icin yiik direnci: 500 Ohm
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Dijital ¢ikis kanallari: C3 - C6:

E2000 + serisi, BOYUT C3 ... C6'daki geviricilerde bir role kontagi ¢ikisi bulunur ve iki acik kollektor ¢ikisi DO1 ve DO2,
her ikisi de farkl iglevler igin serbest programlanabilir, atama kodlari F300 - F302 parametrelerinde ayarlanir.

TA-TB-TC Role cikisi: Kontaklar Gizerinde izole edilmis gegis, maks. baglanan-yuku: 5A 230V (F300)

DO1 Dijital ¢cikis: OPEN COLLECTOR, CM olarak anilacaktir - U / Yiiksek = 24V, maks. akimi(sink current) 100mA. (F301)
DO1, hizli sinyal sinyali ¢ikisi olarak da galisabilir ve parametre F303 maks. Frekans 50 kHz, Uss = 24V

DO2 Dijital ¢ikis: OPEN COLLECTOR, CM olarak anilacaktir - U / Yiksek = 24V, maks. akimi(sink current) 100mA (F302).

Analog cikis kanallan: C3 - C6:

iki analog cikis kanali invertorler iizerinde mevcuttur E2000 + BOYUT C3 - C6: AO1 ve AO2. Her iki kanal igin de farkli
fonksiyonlar eslestirilebilir

AO1 : Gerilim sinyali veya akim dongusii i¢in donanim Uzerinden yapilandirmak —
(Sinyal durumu F423, aralik segimi F424-F426)
Islev atama kodu: F431 parametresi

Asagidaki donanim ayarlari AO1 igin gereklidir

Fabrika varsayilan ayari: 0 ... 10V

AO2: Akim gevrimi sinyali igin ¢ikis
(Sinyal durumu: F427, menzil ayari: F428 - F430

islev atama kodu: F432

Fabrika varsayilan ayari: 0 ... 20mA
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PTC / KLIXON kullanarak motor korumasi: Tiim invertor ebadi E1 - E6 ve C3 - C6 igin

Basit uygulamalar ve kisa motor kablolari (<6m) icin dijital girigler DI1 ... DI6 (8) PTC / NTC / KLIXON sinyal girisi kanali olarak
kullanilabilir.

Donanim kurulumu igin asagidaki resme bakiniz, direncin degeri PTC degerine baglidir, KLIXON motor korumasi igin
kullaniliyorsa, 1 kOhm direng, 1 WATT o6nerilir. Her dijital giris, PTC / KLIXON sinyal degerlendirmesi icin programlanabilir

Tetikleme esigi yaklasik 4 V'dir - PNP yapilandirmasi icin yaklasik 20V giris sinyal seviyesi anlamina gelir - NPN yapilandirmasi
icin yaklasik 4V giris sinyal seviyesi.

Tetiklenmisgse, OH1 ekranda gosterilen hata

kodudur. Motor thermal protectlon using PTC / KLIXON

Fonksiyon atama parametresi F316 ... F323: C3-C6
Kod: normal agik kontak igin 37 (NTC)
Kod: normal kapali kontak (PTC) igin 38

ATTENTION:
Provide adeguate
insulation between
PTC/KLIXON and
motor phase circuit

DIKKAT!!! PTC / KLIXON devresi
ile motor fazlarn arasinda yeterli
yahitim saglayin

PTC igin anahtarlama esigi: Configuration Dix: NPN - (F316 ... F323)=38
Sagdaki konfigiirasyon igin: CM ve DIx arasinda Fault message: OH1

yaklasik 20 V, bu, 6 kOhm'lik bir PTC direng

degerine karsilik gelir.

Pasif akim dongiisii sensorii icin gii¢ kaynagi:

Yiik direnci 500 Ohm'a baglanan ortak pasif 2 telli sensorler icin minimum 20 V'luk bir ¢alistirma voltaji gereklidir. Bu
tiir sensorler yerinde olursa, dahili 24 V besleme kullanilabilir, ancak dijital toprak analog topraga (CM - GND)
baglanmalidir.

Bu durumda galvanik ayrilma kaybolacak. Bu, kontrol girislerinde daha fazla giiriiltii yaratabilir.

Bu nedenle, tiim kontrol kablolari EMC standartlarina gére korunmali ve kablolanmalidir, 6zellikle kablo uzunlugu 5
metreyi agarsa.

Dijital / analog toprak ayirimi gerekiyorsa, 24V DC / DC donistiricii onerilir

Asagidaki sematik pasif bir 4 ... 20 mA sensoriiniin kablolamasini gostermektedir

Conf. 4..20 mA
via softw.: F406=2V F408=10V
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6) Kontrol paneli

Frekans Konverter kontrolii, parametre ayari, calisma parametresi gosterimi
ve frekans konverter durumu bilgileri, hepsi operasyon paneli araciligiyla
yaplilir.

Alti tusglu tus takimi alani ve 4 LED durum cizgisi ile birlestirilmis yedi
segmentli, 4 basamakli bir ekran, E2000 + geviricilerin 6niine yerlestirilmistir.

istege bagh bir dahili potansiyometre mevcuttur.

Bitisik resim standart birimi géstermektedir:

7 segmentli ekran, durum
LED'i ve tustakimlan

RUN FWD DGT FRQ

7 segmentli ekran:

Frekans Konverterin STOP veya START modunda, hata mesajlarinda,
parametrelerde ve parametre degerlerinde (konfigiirasyon icin bkz. Bolim:
Parametre grubu 100 - BASIC parametresi) farkl igletme parametrelerini
gosterecek sekilde ekran igerigi konfigiire edilebilir

FUN

A se

STOPRESET

@ TUSU parametre seviyesi de dahil olmak lizere programlanmig tiim
icerigi dolagmak icin kullanilir.
(Gosterge lizerindeki konfigiirasyon parametresi her zaman 6nde gelen F'dir).

RUN

Arizalar, ilgili hata koduyla birlikte goriintiilenir.

STOP(DURDUR) modunda yanip sonen sayilar, START(BASLAT) komutunun
verilmesinden sonra frekans konverterin ulasacagi hedef frekansini
belirtir.

Durum LED'i:

inverter durumunu gériintiilemek igin:

RUN REV DGT

Doniistiriicii START

modunda.

Ekran, programlanmig
calisma parametrelerini
gosterir

Doénen yonii belirtmek igin

Anahtarla gegis yap,
ACIK ise, parametre
dolasimi igin tek adimh
mod segilir

ACIK, ekrandaki rakam
cikis frekansina karsilik
gelirse

Anahtar ve fonksiyon

FUN

-

A

\4

Farkli ekran
icerigiyle siirmek

BASLAT(START)
komutu

STOP(DURDUR)
Komutuna gegis igin

Segin.

Hata sifirlama

kaydet

Parametre: Se¢im ve

Arttirma / Azaltma
Anahtari
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Fonksiyon parametrelerinin ve hata kodlarinin

gosterilmesi
EKRAN ACIKLAMA
HF-0 Tus takimi lizerinden Jog modu segildi

-HF-

RESET, GUG-AGIK(POWER-ON) islemi

oC
0oC1
0oc2
GP
OE
OoL1
oL2
OH
LU
PFO
PF1
OH1
CE
FL
AErr
EP/EP2/EP3
nP
PCE
EEEP
ERRO
ERR1
ERR2
ERR3
ERR4
ERR5
ERRG6

HATA kodlari, agiklamalar igin bkz. B6liim (Parametre grubu 700: Hata giderme ve koruma
fonksiyonlari)

ESP

Harici ACIL DURDURMA(EMERGENCY STOP) tetiklendi

F152

Oncii F, yapilandirma parametre numarasini (Parametre No: 152)

10.00

Cikis frekansi (eger FRQ = ACIK ise), isletme parametresi, konfiglirasyon parametre degeri

50,00

DURDUR modunda yanip sénen numaralar: START komutu verildikten sonra hedef frekans / hiz
verilir

0.

Doniis yonii degisikligi sirasinda 6lii bant

A100 U100,
b*.*, o*.*y,
L*.*,H*.*

START / STOP modunda galigma parametreleri: Motor akimi, Motor voltaji, DC voltaj, Sicaklik PID
kontrolori geri besleme degeri programlama igin: bakiniz parametre F131 - F132

STO

istege bagh STO karti ile STO Save Tork Off modu etkin

Uzaktan kumanda paneli

Frekans Konverter 0,2 ... 22kW - BOYUT E1-E6: Ekran kontrol panosuna entegredir, tus takimi invertoér kapaginin bir

pargasidir. istege baglh uzaktan kumandali tug takimi, standart 8 kutuplu Cat.5 RJ LAN kablosunu kullanarak yanal MODBUS

konektortinden baglanir
Uzaktan tug takimi turd: A6-1-A - gerekli kabin montaj deligi: 70x120mm
Calisma modunu ayarlamak igin F421 parametresi kullanilir: Yalnizca iki tustakimi veya uzaktan tus takimi

Frekans Konverter 30. ... 400kW - BOYUT C3-C6: Tus takimi / ekran birimi ¢ikarilabilir, kontrol masasina baglanti 8 kutuplu

RJ stil kablosu ile yapilir. istege bagh olarak uzaktan kumanda (initesi icin opsiyonel bir montaj gercevesi mevcuttur. Uzaktan
baglanti igin standart LAN kablosu (Cat.5, 8 kutuplu) kullanilabilir.
Uzak kumanda paneli icin maksimum kablo uzunlugu 10mt. dir.
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7) Parametre ayari

Daha kolay parametre ayari i¢in biitiin parametre listesi 11 parametre grubuna ayrilmistir:

Parametre tiirii Parametre Num. Araligi grup
TEMEL(BASIC) parametre F100 - F160 100
Frekans Konverter kontrolii, ayar noktasi kaynak ayari F200 - F280 200
Dijital I/O s fonksiyonlarinin atanmasi - teghis F300 - F340 300
Analog |/ O sinyal yapilandirma F400 - F473 400
Sabit frekans kontrolii, cevrim kontrolii F500 - F580 500
DC-Fren, sinirlayici fonksiyonlar, yardimci fonksiyonlar F600 - F677 600
Hata yonetimi - koruma fonksiyonunun konfigiirasyonu F700 - F760 700
Motor parametreleri, OTOMATIK TANIMA (AUTOTUNING) F800 - F880 800
Seri baglanti parametre seti F900 - F926 900
PID kontrol cihazi parametresi, pompa kontrol FAO00 - FA80 A00
Tork / hiz kontrolii FCO00 - FC51 C00
Ayrilmis FEO00 - FE60 E00
Ayriimis H000 - H019 000

Parametrelerin segimi, degistiriimesi ve kaydedilmesi:
@] TUSU ekrandaki tiim farkh degerler arasinda gegis yapar.

Onek olarak F parametre seviyesini belirtin ve say1 parametreye atifta bulunur

Bir kez parametre seviyesinde, E] [Z] TUSLARI parametreler arasinda geg¢is yapmak igin

kullanilir.

.TU§U, tekli ve coklu parametre adimi arasinda gecis yapar. Eger aciksa, Tek mod
secildi, Kapaliysa, Grup modu segildi, ve Tuslar 100'Un basamaklarinda hareket eder.

Tusu, ekrandaki parametreyi seger ve parametre degeri gosterilir. Yanip s6nen hane
degisebilir, tuslar (Sonunda tek basamakl gecgis yapmak icin tusunu kullan).
Tekrar tusuna basmak Degistirilen parametre degerini hafizaya atar.

Parametre tiirleri:

Bu parametreler degistirilemez, degistirmeye yonelik gegici mesaj ErrO mesaji ile biter - salt-
okunur parametreler karakterlerinde listelenir

Dinamik parametreler: Bu parametrelerin START ve STOP modunda invertdr ile degistiriimesine izin verilir, bu agiklamada
kirmizi koyu karakterlerle listelenir: Fxx

Statik parametreler: Yalnizca DURDUR modunda invertdrle degistirmek igin, aksi halde, Err0 goruntulenir; statik
parametreler kirmizi, yonga kimesi kalin karakterler Fxxx

Parametre ayari basarili degilse, Err0 ekranda goriinecektir

Fabrika parametresi sifirlama: F160 = 1 (bkz. Boliim parametre grubu 100)
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8) Parametre grubu 100: Temel parametre

| F100 sifre | Aralik: 0 - 9999 | varsayilan: 8 |

F107 = 1 ise (sifre etkin): parametre degistirme fonksiyonunun kilidini agmak igin dogru sifreyi girin. Yanlis sifre, Ekranda Err1'e
neden olur

F102 Nominal akim (A) Aralik: 1.0 - 800.0 Fabrikada ayarlanmis, modele gore, sadece
okunabilir

F103 Nominal gii¢ (KW) Aralik: 0.2 - 800.0 Fabrikada ayarlanmig, modele gore, sadece
okunabilir

Fabrikada ayarlanmig, modele gore, sadece

F105 Yazilim versiyonu No. Aralik: 1.00 - 10.00 -
okunabilir

segim : 0: Sensorsiiz Vektor (SLV)
1: Ayrilmis
2: V/Hz modu
3: Basit Vektor (Kayma
kompanzasyonu)
6: Senkron motor kontrolii
0: SENSORSUZ VEKTORLER yalnizca tek bir motorla galigabilir
2:V / Hz modu paralel baglantida daha fazla motor ile galigabilir
3: Basit Vektor Modu yalnizca tek bir motorla caligabilir
6: PMM Kontrolii - Daimi Miknatis Senkron Motorlar (sadece tek motorlu)

Dikkat!!

SENSORLU VEKTOR kontrol modunda (F106 = 0/3) dogru galigmasini garanti etmek igin tiim motor parametreleri tam
olarak ayarlanmalidir. Motor parametreleri manuel olarak ayarlanabilir (bkz. Parametre grubu 800), parametreleri ince
ayarlamak i¢cin AUTOTUNING fonksiyonu kullanilir.

ikinci derece tork 6zelligine sahip siiriiciiler igin (pompa, fan) V / Hz ayari 6énerilir (F106 = 2).

F106 Kontrol algoritmasi Varsayilan ayar: 2

inverter nominal giicii motor giiciiyle eslegmelidir.

'Catch’ aninda islev sadece V / Hz modunda.

F107 Parola korumasinin segim:  0: Sifre korumasi yok Varsavilan avarlar : 0
etkinlestirilmesi (parametreleme igin) 1: Sifre korumasi y y :
F108 Sifre ayan Aralik : 0 - 9999 Varsayilan ayarlar : 8
F109 Baslangig frekansi (Hz) Aralik : 0.00 - 10.00 Hz Varsayilan ayarlar : 0.00 Hz
F110 Baslangig - frekans siiresi (sn.) Aralik : 0.0 -10.0 sn. Varsayilan ayarlar : 0.0 sn.

Frekans Konverter her zaman segilen Start(baslat) frekansi ile galismaya baslar, eger hedef frekans Start frekansindan distkse
F109 dikkate alinmaz..

Sirtci START(Baslat,Baslangig) komutunu aldiktan sonra, F110'de ayarlanan siire boyunca Baslangig frekansinda kalir
(F109'a ayarlanir). Gecikmenin ardindan, son frekansa erismek icin hizlanma rampasi ile ilerleyecektir. Hizlanma rampasi
baslangi¢ frekansi gecikme suresini dikkate almaz

Baslangi¢ frekansi bagimsizdir ve minimum frekans F112 ile sinirlandiriimaz. F109'un F112'den diisiik olmasi durumunda,
frekans konverter F109 ve F110'daki degerlerle ¢alismaya baslar. Frekans konverteri minimum frekans F112'ye eristikten sonra
F111 ve F112 degerleri frekans limitleri olarak kabul edilir.

Baslat frekansini maksimum frekansin (F111) altindan segmek onerilir.

F111 Maksimum frekans (Hz) Aralik : F113 - 650.0 Hz Varsayilan ayarlar : 50.00Hz
F112 Minimum calisma frekansi (Hz) Aralik : 0.00 - F113 Hz Varsayilan ayarlar : 0.50Hz

F111 parametresi siirlict ¢ikis frekansini sinirlar
SENSORLESS VECTOR modunda maksimum frekansi 400 Hz ile sinilamaniz &nerilir

F112 parametresi izin verilen minimum ¢ikis frekansini tanimlar. Hiz referansi F112'deki degerden disik frekansa karsilik
geldiginde, frekans konverter davranigi Parametre F224'e baghdir: F224 = 0: Frekans gevirici durur, F224 = 1: Frekans gevirici
F112 ile tanimlanan F-min'da calismaya devam eder.

A Dikkat!! Diisiik hizda siirekli caligma, motoru asiri i1sinabilir - zorunlu havalandirma onerilir.

-38 -



" F113 Dahili hiz referansi (Hz) " Arahk: F112 - F111 " Varsayilan ayarlar : 50.00 Hz

Sanal dahili hiz referansi, herhangi bir harici hiz referansi gibi ayni sekilde segcilebilir (bkz. F203, F204). F203 / 204 = 0 segilirse,

START komutundan sonra frekans konverter bu hiz degerine ulasacaktir.

F114 Hizlanma rampasi 1 (sn.)

5.5 - 30KW, 30.0 sn.
F115 Yavaslama rampasi 1 (sn.) > 37KW, 60.0 sn.

Varsayilan ayarlar: 0.2 - 3.7KW, 5.0 sn.

Aralik: 0.1 — 3000 sn.
F116 Hizlanma rampasi 2 (sn.)

5.5 - 30KW, 30.0 sn.
F117 Yavaslama rampasi 2 (sn.) > 37KW, 60.0 sn.

Varsayilan ayarlar: 0.2 - 3.7KW, 5.0 sn.

Hizlanma rampasi: 50 Hz veya F-max'a erigme suresi (F119'a gore degisir)
Yavaslama rampasi: Zaman, 0 Hz'e yavaslamak, 50 Hz veya F-max olarak anilacaktir (F119'a bagli olarak)
ikinci rampa seti, programlanabilir dijital giris (DI1 ... DI8) - (F316 ... F323) lizerinden segilebilir.

F11719 Accel./Decel igin referans. Segim: 0: 0 ... 50.00Hz

Rampa zamani 1: 0 ... F-max. Varsayilan ayarlar: 0

F119 = 0 ise, rampa suresi 0 Hz ila 50 Hz arasindaki stredir, F119 = 1 ise 0 Hz'den F-max'a kadar olan suredir..

F118 Esik frekansi (Hz) | Aralik: 15.00 - 650.0 | varsayilan ayarlar: 50.00Hz

Frekans, maksimum striicu ¢ikis gerilimine karsilik geldiginde U / F karakteristikleri yatay araliga ulasir
Esik frekansinin altinda, tahrik sistemi sabit torkla galigir, Ustlinde sabit gug ile caligir.

A DIKKAT!! Esik Frekansi'nin yanlig ayari motoru tahrip edebilir.

F120 Geri doniis sirasinda 6lii zaman

(sn.) Aralik: 0.0 — 3000 sn. Varsayilan ayarlar: 0.00 sn.

Aktiflestirilirse (> 0), invertor, ters gevrim sirasinda 0 Hz'de durur ve ekranda 0 olarak gosterilir. (Otomatik frekans gevrimi
segcilirse, bu parametrenin etkisi yoktur).

Bu fonksiyon, geri donls esnasinda tork / akim zirvelerinden kaginmak igin yararli olabilir

Secim:  0: Geri doniis etkinlestirildi

F122 Ters galigma devre digi 1: Geri déniig devre digi

Varsayilan ayarlar : 0

F122 =1 ise, invertor, diger ayarlar veya kontrol sinyallerine bakilmaksizin yalnizca bir dénme yoniinde galigabilir. Bir geri vites

komutu invertér STOP

Frekans Konverter doniisti parametre (F202 = 1) ile "ters" olarak ayarlanmissa ve F122 "geri donius devredisi" olarak
ayarlanmigsa, frekans konverter baslamayacaktir

"Aninda yakala" (Catch on the fly) fonksiyonu aktif ise, 0.0 Hz baslayarak motoru yakalayacak

F123 Birlestirilmis hiz kontrolii ile geri Segim:  0: disable

alma etkinligi 1: enable Varsayilan ayarlar : 0

Birlestirilmis hiz kontrolii s6z konusu oldugunda, hiz sonucu negatif olur (ters donus), bu fonksiyon motorun ters déndisiini

etkinlestirmek / devre digi1 birakmak igin kullanilabilir. Devre disi birakiimigsa, negatif hiz durumunda, frekans konverter ¢ikisi

0,0 HZ'dir (Parametre F122 = 1 bu ayar lizerine yazar)
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F124 Jog frekansi (Hz)

Aralik: F112 - F111

Varsayilan ayarlar : 5.00 Hz

F125 Hizlanma(Accel.) Rampa - Jog Modu (sn.)

Aralik:

F126 Yavaslama(decel.) Rampa -Jog Modu (sn.)

0.1 - 3000 sn.

Varsayilan ayarlar : 0.2 - 3.7KW: 5.0 sec.
5.5 - 30KW: 30.0 sec.
> 37KW: 60.0 sec.

Jog frekansini etkinlestirmek icin iki mod vardir: Tug takimi denetimi ve terminal kontroll (programlanabilir dijital girigler DI1 ...

DI6 (8) - yapilandirma: F316 ... F323).

Tus takimi kontrolii: Surtici STOP modundayken @]tuguna basin, HF-0 géruntilemek igin, bu durumda. tusu Jog
frekansi baglat / durdur gegis olarak calisir (F132 uygun sekilde 1 + x + x + x seklinde yapilandiriimahdir).

Terminal kontrolii: Dogru yapilandiriimig bir dijital giris, Jog frekansi baslat / durdur gegis olarak galisir

Agiklama: Jog modunda "aninda yakala"(catch on the fly) islevi devre disi birakilir.

F127/F129 Atlama frekansi A, B (Hz)

Aralik: 0.00 - 650.0

Varsayilan ayarlar: 0.00 Hz

F128/F130 Atlama frekansi penceresi A, B (Hz)

Aralik: £2.5 Hz

Varsayilan ayarlar: 0.0 Hz

Rezonans problemlerinden kaginmak igin kesme frekansi - hizlanma sirasinda invertor gegisi saglar. / Yavas yavas. Bu frekans
alanlar boyunca rampalar, ancak bu frekans araliklari i¢inde kararli kalamaz.

Ekran yapilandirmasi:

F131 Ekran: "START" durumu sirasinda
gosterilecek ¢alisma parametrelerinin
segimi (Motor galigiyor)

0
1
2:
4:
8:
16:
32:
64:
128:

256:
512:

1024:

2048
4096

8192:

Cikis frekansi / parametre degeri

Motor hizi (rpm)

Motor akimi

Motor voltaji

DC-voltaj

PID kontrolii geri bildirimi
Unite sicakhg

Sayici

Hiz (dogrusal hesaplanmig
PID ayar noktasi

Ayriimis

Reseved

: Motor Giicii

: Motor-Tork

Rezerve edildi

Varsayilan ayarlar:
0+1+2+4+8=15

( Frekans + hiz+ motor
gerilimi + motor akimi +
DC-gerilimi )
(frequeny+speed+motor-
voltage+motor-
current+DC-voltage)

Belirli bir parametreyi gérintilemek igin, daha fazla parametre goriintilemek igin F131 parametresini yukaridaki tablodaki
degerlerden birine ayarlayin, tim degerlerin toplami F131'de ayarlanmahdir

@] Tusu, secilen cesitli parametre degerlerini dolastirmak igin kullanilir
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0: Hedef frekans / Parametre (Fxxx)
1: Tus takimi iizerinden Jog modu - HF-0
2: Hedef motor hizi (rpm)
4: DC voltaj
8: PID kontrolii geri bildirimi
F132 Gosterge: "STOP" durumu sirasinda 16: Unite sicakhg i
. . .. .. . Varsayilan ayarlar:
gosterilecek galisma parametrelerinin segimi | 32: Sayici —
. L 0+2+4=6
(Motor durduruldu) 64: PID set degeri
128: Ayrilmig
256: Ayrilmig
512: Tork kontrol referans
1024: Ayrilmig
2048: Ayrilmig

Frekans Konverter STOP modunda iken, ekran her zaman hedef frekansi gosterecektir - yanip séner
Asagidaki tabloda, gesitli parametrelerin Uniteleri ve ekran modu gdsterilmektedir:

Motor hizi (rpm): (NNNN) tam sayi degeri - ondalik say1 9999'un lzerindeki de@erleri gosterir.
Motor Akimi A (A.A)

Motor-Gerilimi: U (VVV)

Sayag¢ durumu: (ZZZZ)

DC-Gerilim: u (VVV)

Sogutucu sicakligi: H (TTT)

Hesaplanan hiz L (sss). 999'un Ustuindeki degerleri belirten ondalik nokta, 9999'un Ustiindeki degerler igin iki
ondalik nokta

PID denetleyicisi Ayar Noktasi (normalize edilmis): (o *. *)

PID Geri Beslemesi (normalize): (b *. *)

Motor-Giicii (normalize edilmis): (x.x)

Motor-Tork (normalize): (m.m)

Tek fazli frekans konverter boyutu E1 (0,2 - 0,75KW) sicaklik gdstergesi igermiyor.

Hesaplanan hiz gostergesi igin parametre (ekran)

F133 Cevirim orani Aralik: 0.10 - 200.0 Varsayilan ayarlar: 1.00

F134 Kasnak capi 0.001 — 1.000 (m) Varsayilan ayarlar: 0.001

Ornek: Max. Frekans F111 = 50.00Hz, kutup sayisi F804 = 4, aktarma orani F133 = 1.00, kasnak ¢ap! R = 0.05m (F134
= 0,05), hesaplama sonucu: kasnak gevresi: 21r = 2 x 3.14 x 0.05 = 0.314 ), Saft hizi: 60 x frekans / (kutup sayisi x
Cevirim orani) = 60 x 50/ (2 x 1.00) = 1500 dev / dak. Dogrusal hiz igin: hiz (rpm) x kasanak ¢evresi = 1500 x 0.314 =
471 (metre / saniye)
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F136 Kayma kompanzasyonu V / Hz

" Aralik: 0 - 10%

" Varsayilan ayarlar: 0

Bu parametre, asynchronus motorun ylke bagl kaymasini dengeler - yalnizca motor hizi / tork karakteristigi sabit alaninda

cahsir

"Aninda yakalama" (catch on the fly) islemi sirasinda bu islev devre digi birakilir

F137 Gerilim frekans karakteristigi
(sadece V / Hz modu igin)

Secim: 0: Dogrusal (Linear)
1: Karesel/Kuadratik (Quadratic)
2: Kullanici tanimli (6 - Punkt)
3: Otomatik

4: Ayn voltaj ayar nok. tarafindan tanimlanir

Varsayilan ayarlar: 3

Varsayilan:0.2-3.7kW : 7

F138 Dogrusal karakteristik Aralik: 1 -20 2'75-7350kI§I‘\’IV g
> 90 kW: 3
F139 Karesel karakteristik segimi: 1 -6 Varsayilan ayarlar: 1

Stator bakir direncini telafi etmek icin disuk frekanslarda voltaj artisi

gereklidir.

F137 = 0 ile, sabit tork yiku igin linear(dogrusal) gerilim artigi segilir.
F137 = 1 kuadratik artis, pompa ve fan gibi kuadratik(quadratic)

karakteristik yuk icin sag egri.

F137=2, Kullaniciya 6zgi bir V / Hz egrisi programlamaya hizmet eder - asagidaki tabloya bakin

16

F141 —] ’

> f

F140 |

Kullaniciya 6zel e@riyi tanimlamak igin toplam 12 parametre gereklidir (F140 - F151) .

Diz frekans

Gerilim karakteristigi linear/quadratic/BOOST

F140 Kullanici taniml frekans F1

Aralik: 0 - F142

Varsayilan ayarlar: 1.00

F141 Atanan motor gerilimi V1

Aralik: 0 -100%

Varsayilan ayarlar: 4

F142 Kullanici tanimh frekans F2

Aralik:F140 - F144

Varsayilan ayarlar: 5.00

F143 Atanan motor gerilimi V2

Aralik: 0 - 100%

Varsayilan ayarlar: 13

F144 Kullanici tanimli frekans F3

Aralik: F142 - F146

Varsayilan ayarlar: 10.00

F145 Atanan motor gerilimi V3

Aralik: 0 - 100%

Varsayilan ayarlar: 24

F146 Kullanici tanimh frekans F4

Aralik: F144 - F148

Varsayilan ayarlar: 20.00

F147 Atanan motor gerilimi V4

Aralik: 0 -100%

Varsayilan ayarlar: 45

F148 Kullanici tanimh frekans F5

Aralik: F146 - F150

Varsayilan ayarlar: 30.00

F149 Atanan motor gerilimi V5

Aralik: 0 -100%

Varsayilan ayarlar: 63

F150 Kullanici tanimli frekans F6

Aralik: F148 - F118

Varsayilan ayarlar: 40.00

F151 Atanan motor gerilimi V6

Aralik: 0 -100%

Varsayilan ayarlar: 81

Not: V1<V2<V3<V4<V5<V6, F1<F2<F3<F4<F5<F6. Voltage (%)
F137 = 3 ise, kayma kompanzasyonu dogru ¢aligsmayi garanti etmek V6
icin tim motor parametreleri igin otomatik dogru ayarda ¢alisir - V5
AUTOTUNING, endiktans ve stator direnci gibi motor V4 immmmmmmmm
parametrelerini bulmak icin kullanilabilir (bkz. Parametre grubu 8). V3 STt T T2
V2 E---f
V1 :
UYARI!! Diisiik devirde yiiksek voltaj artisi S
frekans konverterin asir akim gekmesine ve / P
veya motorun asiri isinmasina neden olabilir. F1 F2

»

F3

»

F4 F5 F6 Frequency (Hz)

User programmable curve
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F140 BOOST Esik frekansi (Hz)

Aralik: 0 — 5 Hz

Varsayilan ayarlar : 1 Hz

F141BOOST Yogunluk (%)

Aralik: 0 — 25%

Varsayilan ayarlar : 4 %

BOOST fonksiyonu, dustk devirde ek voltaj artigina izin verir - bkz. Grafik (F137 = 0 veya F137 = 1 i¢in).

F152 Maksimum motor voltaji (esik frekansinda -
modiilasyon seviyesi)

Aralik: 10 - 100 %

Varsayilan ayarlar : 100 %

Bu fonksiyon maksimum motor voltajini sinirlamak igin kullanilir - yuzdelik deger ilgili giris voltajini gosterir (400 V gug kaynagi

uzerinde:% 100 = 400 motor voltaji)

Aralik: Varsayilan ayarlar :
0.2 -7.5 kW: 800 Hz — 16.000 Hz 0,2...7,5 kW: 4kHZ
F153 PWM Frekansi 11-15 kW: 800 Hz — 10.000 Hz 11...15 kW: 3kHz
18.5 kW — 45 kW: 800 Hz — 6.000 Hz 18,5...45 kW: 4kHz
>55kW: 800 Hz - 4.000 Hz <55 kW: 2kHz

F154 Gug kaynag voltaj kompanzasyonu

Secim:0: devre disi birakilir
1: aktiflestirilmis
2: Yavaglama rampasinda devreden ¢ikar

Varsayilan ayarlar:0

Bu fonksiyon, motor voltajini sabit tutar ve gl¢ kaynagdi voltaj dalgalanmasindan bagimsiz olarak tutar. Yavaslama fazini
uzatabilir, bu nedenle sadece yavaslama sirasinda (F154 = 2) devre disi birakilabilir

F155 ikincil hiz referansi igin dahili deger

Aralik: 0...F111

Varsayilan ayarlar: 0

F156 Polarite ikincil hiz ref. (Yon)

Aralik: 0 (FWD) veya 1 (REV)

Varsayilan ayarlar: 0

F157 ikincil hiz ref. okuma

Salt okunur

F158 ikincil hiz polaritesi okuma

Salt okunur

ikincil hiz referansi igin dahili dijital referans - F113'e analog

F159 "RANDOM" PWM modiilasyonu

Segim:

0: Sabit PWM frekansi
1: "RANDOM" modiilasyonlu PWM

Varsayilan ayarlar : 1

F159 = 0 ise: Invertér sabit PWM frekansi ile galigir (F153'te ayarlandigi gibi)

159 = 1: PWM frekansi agir modiile edilmis "rastgele".

F160 Fabrika varsayilani alma

Secgim:  0: Normal operasyon
1: Fabrika ayarlarina almayi baslat

Varsayilan ayarlar: 0

Fabrika ayarlarina alma prosediirii:

F160 parametresini segin, SET'e basin, orijinal F160 parametresi degeri 0, F160'u 1 olarak ayarlamak i¢in UP tuguna

basin, Tekrar SET diigmesine basin

Birkag saniye sonra tiim fabrika varsayilan parametreleri geri yiiklenir.

F160'daki deger, geri ylikleme iglemi tamamlandiktan sonra 0'a déner.

DIKKAT:

islem, asagidaki parametrelerin varsayilan fabrika ayarlarina sifirlanmayacaktir:

F400 F402 F406 F408 F412 F414 F421 F732 F742 F745 F901
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9) Parametre Grubu 200: Frekans konverter kontrolu

START / STOP / running direction:

Segim:  0: Keypad only

1: Terminal input only
: Keypad + terminal input Varsayilan ayarlar: 4
: Serial link (MODBUS)
: Keypad + terminal + serial link

F200 START komut kaynagi

Segim: : Keypad only

: Terminal input only
: Keypad + terminal input Varsayilan ayarlar 4
: Serial link (MODBUS)

4: Keypad + terminal + serial link

F201 STOP komut kaynagi

WN-=20|~AWOWDN

F200 ve F201, tus takimi, terminaller lizerindeki dijital giris, MODBUS komutlar veya liglii kombinasyon araciligiyla
frekans konverterin baglatiimasi ve durdurulmasi igin mod ayarlamada kullanilir. Frekans Konverteri baglatmak /
durdurmak igin tiim sinyaller dinamik, giris darbeleri yeterlidir. Bu parametreler yalnizca F208 = 0 (varsayilan) ise
gecerlidir, F208> 0 ise, bu ayar yok sayilir

Dikkat: RUN / STOP komutlari, F200 ve F202 parametrelerinde ayarlandigi gibi dinamik sinyallerle
(darbeler) galisir. Avrupada statik sinyallerle ¢calismak (emniyet agisindan) daha yaygindir. Bu
nedenle, parametre F208 ile tanimlanan RUN / STOP sinyallerinin kullaniimasi énerilir (iki telli kontrol)

Segim: 0: ileri
F202 Onceden dénme yonii 1: geri Varsayilan ayarlar: 0
2: terminal sinyallerine bagli olarak

Bagka bir doniis yonii sinyali (mantiksal) mevcut degilse doniis, bu parametreye baghdir - 6r. Tus takimi kontrolii
durumunda. Aksi takdirde yon daha fazla yon sinyalinin mantiksal islevine baghdir

Eger (F500 = 2) - otomatik frekans gevrimi - bu parametre yoksayilir

Hiz referans kaynaklarinin secimi:

Secim:
0: Kalici hafizali dahili referans (F113)
1: Analog giris Al1
2: Analog girig Al2
F203Birincil hiz referans 3: Pals girisi (Sabit DI1)
3 4: Sabit frekanslar, terminal kontroll (dijital girigler) Varsavilan avarlar: 0
kaynagi 5: 1 ile ayni, ancak (F113) hafizada tutulmaz y y ’
uxn 6: Tus takiminda potansiyometre (Al3)
7: ayriimis
8: aynimis
9: PID kontrol cihazi gikigl
10: MODBUS (F113 e veri yazilir kalici degildir)

F203 = 0: Frekans gevirici, ilk START komutundan son(¥] [A] anahtarlan veya uygun sekilde konfigiire edilmis dijital
terminal girigleri kullanilarak F113 frekans degerine hizlanir, kullanici STOP komutundan sonra frekansi degistirebilir,
son frekans degeri otomatik olarak hafizaya alinir. Kapatma durumunda hafizaya alma iglevini etkinlestirmek igin, F220
= 1 ayarlamaniz gerekir.

F203 = 1 - F203 = 2: Al1-Al2 analog kanallar tizerinden hiz referansi ayari. Analog kanallar 0..10V, -10V ... + 10V veya 0
(4) .. 20mA (500 Ohm'da) igin yapilandirilabilir. DIP sivig ile yapilandirma Kontrol paneli Gizerindeki anahtarlar (bkz.
Boliim: 5 G / ¢ kanallarinin donanim ve donanim yapilandirmasi). Varsayilan: Al1=0... 10V, Al2=0...20 mA. 4 ...
20mA'y1 gergeklestirmek igin bir ofset programlanabilir: F406 = 2V.

F203 = 4: Programlanabilir dijital girigler DI1 ... DI5 (8) lizerinden secilebilen, programlanmig 16 frekansa kadar,

F203 = 5: F203 ile ayni iglevi = 0: Dahili referans (F113), ancak STOP veya gii¢ kesildikten sonra hafizada tutulmaz
F203 = 6: Tus takimi potansiyometresi hiz referans sinyali olarak galisir (yalnizca potansiyometre entegreli tus takimi
icin)

F203 = 9: PID kontrol fonksiyonu cikisi, hiz referans kaynag olarak calisir (PID kontrol fonksiyonu “uygulamalari icin)
F203 = 10: Seri baglanti lizerinden hiz referansi (MODBUS)
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Secim: 0: Dahili referans (F155) - kalici
F204 Ikincil hiz referans 1: Analog girig Al
2: Analog giris Al2
kavnadi 3: Pals girisi (Sabit DI1) .

ynag 4: Sabit frekanslar, terminal kontroll (dijital girigler) Varsayilan ayariar: 0
5: 1 ile ayni, ancak (F155) hafizada tutulmaz

"Y” 6: PID kontrol cihazi gikigi
7: Tus takiminda potansiyometre (AI3)

ikincil hiz kanall, tek referans olarak segilirse birincil kanal ile ayni igleve sahiptir. F207 parametresinin ayarlanmasi, birincil ve
ikincil her iki kanal birbirine eklenebilir.

F204 = 0 ise, F155'deki deger ilk hiz referansi olarak calisir, ikincil kanal tek basina kullanilirsa, bu durumda F156'daki deger
dikkate alinmaz

F207 = 1 veya F207 = 3 ise: F155 ve F156'daki deger ikincil hiz referans kaynagi i¢in gegerlidir
Analog kanal Al1 veya Al2 sn icin kullaniliyorsa, F205 ve F206 ikincil hiz kanalinin araligini belirler. Hiz ref. Girig (F205 = 1 veya 2)

Tus takimi panelindeki potansiyometre segilirse (F205 = 7), birincil hiz referans kaynag, sabit frekanslarda veya MODBUS ayari
ile sinirhdir

Birincil ve ikincil hiz referans kaynagini ayni kanal lizerinden yapilandirmaya izin verilmiyor

F205 ikincil hiz referans kanalinin araliginin Segim: 0: F-m_ax.r.efe.rans alinacak. .
- 1: Birincil referans Varsayilan ayarlar: 0
ayarlamasi icin referans noktasi, Al1 veya Al2 o
Hizh kanal "X
F206 ikincil hiz ref. Araligr. ,Y* (%) Gug: 0....100 % Varsayilan ayarlar: 100

Al1 veya Al2 vasitasiyla kombine hiz kontrolii ve ikincil hiz referansi girisi olmasi durumunda, F205 ve F206 parametreleri, birincil
referansla olan iligkiyi belirler

Secgim:

0: X, yalnizca birincil referans kullanilir

1: X + Y Birincil ve ikincil referans toplami

F207 Primer ("X" ve "Y") hiz referans 2: X veya Y (terminal giris segimi)

sinyali arasindaki kombinasyon olarak 3: X veya X + Y (terminal giris segimi)

cikis frekansi 4: X (Sabit frekanslar) ve Y (analog) kombine

5: X-Y Birincil ve ikincil deger arasindaki fark 6: X + Y
(F206-50%) * (F205'de tanimlanan deger)

7: Sabit frekanslar veya F155

Varsayilan ayarlar:
0

F207 =1: X + Y ise, her iki kanalin toplami kullanilir - hiz referans sinyalleri i¢in PID kontrol cihazinin gikisina izin
verilmez.

F207 = 3 ise: X veya (X + Y) cikis frekansini belirler, terminal dijital girisi Gizerinden segilir. - Hiz referansi sinyali i¢in PID
kontrol cihazinin ¢ikisina izin verilmemesi igin izin verilmiyor.

IfF207 = 4: Ornegin, analog hiz referansi girigine éncelik veren, sabit frekanslar birincil hiz kaynagidir (F203 = 4 ve F204
=1).

F207 = 5 ise: Her iki hiz referans kanali arasindaki fark ¢ikis frekansini belirler - PID kontrol cihazi ¢ikigi kullanilamaz.
F207 = 6 ise: ¢ikis frekansi X + X'e (F206-50%) gore ayarlanir * F205 - PID kontrolor gikigina izin verilmez
Eger F207 = 7 ise: cikis frekansi F155 ile ayarlanir ve sabit frekanslar - sabit frekanslar onceliklidir
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Farkli hiz referans kanallari arasindaki kombinasyon

F204

F203

0 Bellekli dahili
dijital set

1 Harici
Analog giris
Al

2 Harici
Analog giris
Al2

4 Sabit
frekans
segimi

5PID
Fonksiyonu

6 Tus takimi
potansi

0 Hafizah
danhili dijital
set

©)

(@]

1 Harici
Analog giris
Al1

2 Harici
Analog giris
Al2

4 Sabit
frekans
segimi

5 Hafizasiz
danhili dijital
set

6 Tus takimi
potansi

9 PID
fonksiyonu

10 MODBUS

o: izin verilir O: izin Verilmez

- Otomatik gevrim frekansi kontrol algoritmasi, baskalariyla herhangi bir kombinasyon halinde ¢alisamaz
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START / STOP - DIRECTION igin iki / Ug kablolu kontrol:
Bu kontrol modu F200, F201, F202'deki ayarlarin tzerine yazar

Secim:

0: Devre digi
F208 Ozel devreye alma Iki ; :tl :e::l pp ; (::a:lm) Varsayilan
/ Ug kablolu kumanda - Iki telli, Tip 2 (kalici) Ayar: 0

3: Ug: telli, Tip1 (yayh buton kontroli - dinamik)
4: Ug telli, Tip2 (Yayli /Kalici Buton kontroli - dinamik)
5: 2 Telli Yayl Buton Kontroli (dinamik)

F208 = 0: Sabit-frekans kontrolii gerekliyse, bu mod devre digi birakilmalidir!
F208> 0 ise: F200 fonksiyonlari, F201 ve F202 dikkate alinmaz.

"FWD", "REV" ve "X", iki / li¢ kablolu kontrol modu icin dijital terminal giris sinyalleridir. Bu mantiksal sinyaller F316 ....
F323 parametreleri araciligiyla DI1 ..... DI6'ya (DI8) atanir.

Dixx igin atama kodu: FWD = 15, REV = 16, X = 17 - bkz. B6lim: Parametre grubu 300 - Dijital G / G konfigiirasyonu

F208=1: iki kablolu Tip 1

° Gercek tablo
K1=START ileri (varsayilan on DI3) o K1 K2
Kl > FWD 0 0 Dur
. s 1 0 lleri
K2=START geri (varsayilan on DI4) . REV 0 1 Geri
cM 1 1 dur
F208=2: ki kablolu tip 2
©
K1=START (varsayilan on DI3) K1 P Gergek tablo
K2=Dénme yonii (DI4’de varsayilan) P FWD K1 T K2
}é REV 0 0 Dur
0 1 DUr
TCM 1[0 fleri
1 1 geri
F208=3: Uc kablolu tip 1 F208=4: Uc kablolu tip 2
Yayli buton kontroli: SB2 Yayli/kalici Buton kontrolii:: SB1
FWD(SB2)=START-ileri m
FWD=NO . ~__LFwD FWD(SB1)=START-yayl ——le——"FWD
ssal Ml FWD=NO EEZAN )
REV(SB1)=START-geri 'T" X K1
REW=NO SBA A REV §£81\ch:2)= (STOP) yayh FZ:E,\\A/
- p
X(SB3)= (STOP) —pPCM
X=NC K1=Yon-Kalici
F208=5: Iki kablolu yayl buton tipi
Yayli buton kontrolu:
SB1 o
FWD SB1:ilk basmada ileri start /ikinci T
basmada ileri stop FWD=NO VT FWD
REV SB2:ilk basmada geri start /ikinci M
basmada geri stop REV=NO ——~—FP REV
SB2
I
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Secim: 0: STOP yavaglama rampasi ile kontrol edilir
F209 “STOP” modu segildiginde 1: Serbest dur (kontrol edilemeyen) Varsayilan Ayar: 0
2: DC enjeksiyonlu STOP

F208 = 1 ise: STOP komutu son agsamayi devre disi birakir, motor ataletle kontrolsiiz durur
F208 = 2 ise: DC fren fonksiyonlu STOP (F600, F603, F605, F656'da tanimlanmistir)

DIKKAT: DC fren modunda, tiim kinetik enerji rotor icinde dagilir, bu nedenle motorun agiri isinmasini énlemek igin herhangi bir
devirli kullanima izin verilmemelidir.

F210 Tus takimi / terminaller yardimiyla motorpot | » - 6 01 22,00 Hz >Varsayilan ayar: 0.01 Hz
kontrolu ile frekans ¢6zUnurlGagu

F211 Tus takimi /ltemjfnaller vasitasiyla motorpot Aralik: 0.01 - 100.0 Hz/sec. Varsayilan ayar: 5.00 Hz/sec
kontrol modundaki degisken hiz

F203 = 0/5 ise: Frekans Konverter, baslangi¢ frekansini F113 ile baslatir (F203 = 0 otomatik hafizal) - F220 = 1, ise gli¢
kesilince de hafizaya alinir

F212 Durum bellegi ile (208=3) Segim: 0: de\1/re tdkllgll tiildi Varsayilan ayar: 0
. etkinlestirildi

Devreye sokuldugunda, gii¢ kesildikten veya sifirlandiktan sonra, frekans konverter onceki gibi ayni durumla yeniden
baslatilacaktir (6nceki baglatma yonii ileri / geri hafizaya alinir.)

Segim: 0: devre disi

1: etkinlestirildi Varsayilan ayar: 0

F213 Giic kesildikten sonra otomatik baglatma

Secim: 0: devre digi

F214 Frekans konverter-Hata AUTO-RESET . A
1: etkinlestirildi

Varsayilan ayar: 0

F215 Pow Er-on Otomatik baglatma gecikmesi (sn.) Ortalama: 0.1 ... 3000.0 saniye. Varsayilan ayar: 60.0

F213 =1, gli¢ kapaliyken frekans konverteri otomatik olarak yeniden baslatmaya zorlar. Agildiginda, frekans konverter
onceden oldugu gibi ayni kosullarla (frekans / yon) yeniden baslatilacaktir. F215, agilig otomatik baslatma icin gecikme
siresini tanimlar.

Acilis otomatik baslatma yalnizca F208 = 0 (dinamik baglatma komutu) ile galigir

F214 = 1, frekans konverter hatasi durumunda otomatik olarak sifirlanmaya neden olur. F217, hata sifirlamasi igin
gecikme siiresidir; F215, hata sifirlamasindan sonra yeniden baglatma icin gecikme siiresi olarak calisir.

Otomatik baglatma ancak, START durumu sirasinda (motor galisiyor) hata olusursa gergeklestirilir; STOP durumunda,
sadece hata sifirlamasi yapilacaktir.

Devre disi birakilmig otomatik hata sifirlama durumunda manuel sifirlama (tus takimi / terminal sinyali) yapiimalidir

F216 Hata sififamaya yonelik tekrar etme sayisi Segim: 0-5 Varsayilan ayar : 0

F217 Hata-reset geckme zamani Aralik: 0.0 - 10.0 sec. Varsayilan ayar : 3.0 sec.

UYARI: AUTOSTART ve / veya AUTORESET'in etkinlestiriimesi, tahrik sisteminin beklenmedik sekilde galistirlmasina neden
olabilir !!

Secim: 0: devre digi

F219 MODBUS kontrolii altinda EEPROM yazma korumasi . -
1: etkinlestirildi

Varsayilan ayar : 1

F219, EEPROM yazma korumasi varsayilan olarak etkinlestirilmis oldugunu liitfen dikkate aliniz (tekrarlayan yazma
islemleri nedeniyle EEPROM un bozulmasini 6nlemek i¢in). Bu yapilandirmayla MODBUS tarafindan gonderilen tiim
veriler sadece RAM'de saklanir ve gii¢ kesildikten sonra kaybolur.

inverter hiz referansi gibi siirekli degise“n parametre degerleriyle galigirsa, yalnizca RAM'de caligmasi énerilir.

F220 Kapatma durumunda hiz ve donUs yoni igin hafiza fonksiyonu  [Segim: 0: devre disi

siinebiiir 1: etkinlestirili | 2roay!ianayar: 0

Dahili hiz referansi durumunda gecerlidir (F113), (F155 - F156)

Segimsel: 0: f<F-min: STOP

1: f<F-min: RUN F-min ile Varsayllan ayar : 0

F224 F-min ¢alisma mantigi

F277 Hizlanma zamani 3 (sec.)

F278 Yavaslamazamani 3 (sec.) Varsayilan ayarlar:
Gg: 0,1 — 3000sec. Invertér boyutuna
F279 Hizlanmazamani 4 (sec.) bagl olarak

F280 Yavaglamazamani 4 (sec.)
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10) Parametre grubu 300: Dijital G/C konfiglirasyonu

Asagidaki dijital G / ¢ kanallari E2000 frekans konverterlerde mevcuttur:

/0 E1-E6 invertor boyutu (22 kW'a kadar) fre!fans konverter boyutu C3-C6 (22 kW'in
istiinde)
Dijital Girigler 6 (DI1 ... DI6) 8 (DI1 ... DI8)
Dijital cikiglar 1 (DO1) Acik Kollektor 100 mA /24 V 2 (D01, DO2) Acik Kollektor 100 mA / 24 V
Role cikigi 1 Anahtarlama kontagi 2 A 230V 1 Anahtarlama kontagi 5 A 230V
Pals girisi Pals girisi olarak yapilandirmak icin DI1 Pals girisi olarak yapilandirmak icin DI1

Donanim yapilandirmasi: Bolim 5'de agiklandigi gibi gergeklestirmek igin) | / O kanallarinin donanim yapilandirmasini denetler.

F300-F302 (cikiglar igin) ve F316-F323 (girisler icin), dijital | / O kanallarina gesitli fonksiyonlarin atanmasina izin verir

Dijital ¢cikis kanallari i¢in fonksiyon haritalama:

F300 Role cikisi

F301 DO1 Dijital gikis 1

F302 DO2 Dijital gikis 2

Varsayilan ayar 1 (hata)

Fonksiyonlar i¢in aralik : 0.....43

Asagidaki tabloya bakin Varsayilan ayar 14 (Inv. Etkin.)

Varsayilan ayar 5 (START)

Deger Fonksiyon Aciklama
0 Fonksiyonsuz islev atanmadi
1 Frekans konverter hatasi Frekans Konverter hata durumunda gikis etkin
2 Frekans. Esik 1 Cikis frekansi esige ulasirsa gikis F307, F308, F309 parametreleriyle
3 Frekans. Esik 2 programlanabilen histerezis de dahil olmak lzere egik degeri etkinlestirilecek
4 Frekans Konv. devre disi Terminallerde serbest durma komutu (Sistemin ataletiyle)
5 Siricu START-1 Sirtici START modunda, motor galisiyor, (frekans> 0 Hz)
6 DC Fren DC-Fren modunda invertor
7 Rampset 2 secimi ikinci hizlanma / Yavaglama. Rampa seti segildi
8 Sayag son degeri Dahili saya¢: F314 tarafindan belirlenen degere ulasilmigtir
9 Sayag aralik igerisinde Sayici, F315 ve F314 ile sinirlanan aralikta
Sirtci asin yuk UYARISI Frekans Konverter agir yiiklenmesi durumunda, uyari lambasinin yarisi devre digi
10 birakildiktan sonra gecikme suresi doldu. Iptal etmek icin yUk indirgemesi, aksi
takdirde asiri ylklenme (OL1)
Motor agir yik UYARIsi Motorun asir yiklenmesi durumunda erken uyari - (10) ile benzer sekilde - yuk
1" indirimi yoksa, ekranda (OL2) ile asin yiklenme
12 RAMP gegici olarak Acce./Decel rampasi gegici olarak durduruldu (Limit fonksiyonlari etkinlegtirildi
kapatildi. F607...F610)
13 Frekans Konverter ok Suriicu beslemesi var ve hatasiz hazir
14 invertér START - 2 Frekans Konverter, 5'e benzer sekilde etkinlestirilmis, ancak F = 0 ile de etkin (son
15 Hedef frekansa ulasildi. Acce./Decel. Rampa bitti (son frekansa ulasildi) (F312'de ayarlanacak histerezis)
16 Asiri sicaklik uyarisi Sicaklik kapatma sinirinin% 80'inde, frekans konverter sogutma olmadan (OH) ile
17 Akim siniri Frekans Konverter, F310 ve F311'de programlanabilir akim sinirina ulasti
Analog sinyal kesilmesi Programlanabilir esik degerinin altinda analog giris sinyali, (bkz. F741 /742 ve
18 F400 / 406)
19 Su eksikligi Motor akimi vasitasiyla tespit edilen su eksikligi (gecikmeli) (bkz. FA26, FA27) -
20 Alarm 6ncesi su eksikligi Motor akimi programlanan degerin altina dusti (bkz. F754, F755).
21 Modbus Kontrolu MODBUS tarafindan kontrol edilen ¢ikis: Ayar kodu: 2005H = 1, Reset code:
22 Modbus Kontrol MODBUS tarafindan kontrol edilen ¢ikis: Ayar kodu: 2006H = 1, Reset code:
23 Modbus Kontroll MODBUS tarafindan kontrol edilen ¢ikis: Ayar kodu: 2007H = 1, Reset code:
24 Modbus Kontroli Programlanmig bekgi girisi sinyali eksik
25-29 | Ayrnimis
30 Yardimci pompa galigiyor Pompa kontrol modulu: Yardimci pompa etkinlestirildi
31 Master pompa calisiyor Pompa kontrol modiilii: inverter kontrollii pompa caligiyor
32 Basing Alarmi Pompa kontrol modull: Basing sinirlarini asti, FAO3 ile ayarlaniyor
42 Ayriimis
43 Modbus Zaman Agimi2 Modbus verileri gegerli degil (bkz. F907), dijital giris lizerinden resetleme (60))
45 Ayriimig Signal set with environment temperature below 0 °C
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F303 Pals cikisi olarak DO1 Segim: 0: dijital gikis
konfigiirasyonu 1: Palscikigi

F303 = 1: Cikis DO1, maksimum frekansi 50kHz olan pals darbe sinyal ¢ikisi olarak yapilandiriimigtir. F449 - F453 parametresi
araciligiyla sinyal konfigiirasyonu.

Varsayilan ayarlar 0

"S" seklindeki rampanin etkinlestiriimesi ve konfigiirasyonu
F304 Baslangigtaki ilerleme

F305 Nihai ilerleme

Aralik: 2.0....50% Varsayilan ayar 30%

F306 "S" seklinde rampa aktivasyonu Segim: 0 = Dogrusal rampa

1="S" rampasi Varsayilan ayar 0

Frekans esigi ayari

F307 Frekans esigi 1 (Hz) Varsayilan Ayar 10Hz
== Aralik : F112 - F111 (Hz)

F308 Frekans esigi 2 (Hz) Varsayilan Ayar 50Hz

F309 Histerizis Aralik: 0...100% Varsayilan Ayar 50 %

Bu, programlanabilir dijital ¢ikislar yoluyla sinyal génderme igin frekans esikleri - fonksiyon atamasi: 2/3.
Esik degerden gikarmak icin gecikme

Akim Esigi ayar

arsayilan ayarlanmig anma
F310 Akim Esii (A) Aralik : 0...1000 A o yan ay s
F311 Akim gecikme histerisiz deg. Aralik : 0...100% Varsayilan ayar% 10
Programlanabilir dijital ¢ikislar araciligiyla sinyal verilen akim esigi - fonksiyon atamasi: 17.
Esik degerden ¢ikarmak igin histerezis
H F312 Rampa sonu Frekans Histerisiz Deg " Aralik : 0.00...5.00 Hz " Varsayilan Ayarlar 0.00 "
Dijital ¢ikislar araciligiyla "rampa sonu" mesaji i¢in gegerlidir - fonksiyon atamasi: 15
Esik degerden gikarmak icin histerezis
Dahili sayici programlama
F313 Girig darbeleri icin bdlen Aralik : 1...65000 Varsayilan Ayar 1
F314 Sayag Ust Degeri Aralik: F315...65000 Varsayilan Ayar 1000
F315 Sayag Ara Degeri Aralik : 1...F314 Varsayilan Ayar 500

Sayici durum mesajlagsma sinyalleri igin programlanabilir degerler, dijital gikiglar vasitasiyla - 8 / 9'a atanan fonksiyonlar
Fonksiyon 8: Sayag Ust dederine ulasildiginda ¢ikis aktif olur.
Fonksiyon 9: Sayag ara de@ere ulasildiginda ¢ikis aktif olur. Sayag Ust degere ulastiginda ¢ikis pasif olur.
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Dijital giris kanallari i¢in ayarli fonksiyonlar D11 - DI6(8)

F316 DI1'e fonksiyon atamasi

F317 DI2'ye fonksiyon atamasi

F318 DI3'e fonksiyon atamasi

F319 Dl4'e fonksiyon atamasi

F320 DI5’e fonksiyon atamasi

F321 DI6'ya fonksiyon atamasi

F322 DI7'ye fonksiyon atama

F323 DI8'e fonksiyon atamasi

\Varsayilan Ayar 11 (JOG-forward)

\Varsayilan Ayar 9 (EMERGENCY-STDI EXT.)

Varsayilan Ayar 15 (TERMINAL "ILERI")

Fonksiyon Araligi: 0....61  |varsayilan Ayar 16 (TERMINAL "GERI")

\Varsayilan Ayar 7 (RESET)

\Varsayilan Ayar 8 (STDI-DISABLE)

\Varsayilan Ayar 1 (START)

\Varsayilan Ayar 2 (STOP)

Dikkat: Bir iglev sadece tek bir dijital girigse atanabilir (coklu giris yoksa) Bir islev belirli bir girdiye zaten atanmigsa
(fabrika ayari), bagka bir girdiye atamadan 6nce atamanin silinmesi gerekir (atamayi 0'a ayarlamaniz gerekir) .

Tablo: Dijital giriglerin fonksiyonlari

DEGER Fonksiyon Aciklama

0 Fonksiyonsuz Kullanilmayan girigler icin herhangi bir islev atanmadi

1 START fonksiyonu Girig, suriicu sistemini baslatir - tus takiminda "RUN" ile ayni

2 STOP iglevi Girig, sistemi durdurur - tus takiminda "STOP" ile aynidir

3 Sabit frekans K1 15-Sabit programlanmig frekanslar segilebilir (asagidaki tabloya bakiniz 300-1)
4 Sabit frekans K2

5 Sabit frekans K3

6 Sabit frekans K4

7 RESET Genel sifirlama, hata sifirlama - tus takiminda "STOP / RESET" ile ayni

8 DUR-DEVRE DISI "Free STOP" sistem kendi ataleti ile durur (mantiksal ters gevirme: F324)

9 ACIL DURDURMA Har. Emerg. STOP sinyali, ekranda ESP (sinyal mantigi: F325)

RAMPSTOP Invertér, gergek frekansi diger sinyallerden bagimsiz olarak tutar (STOP sinyali

10 harig) - rampali olarak durur.

11 JOG ileri JOG kontroll, parametreleme igin bkz. F124, F125 ve F126

12 JOG geri

13 Motor motorpot + Frekansi arttirmak / azaltmak i¢in motor potansiyometre fonksiyonu, (dahili hiz
14 Motor motorpot- referansi F203 = 0/5, kontrol parametresi: F113, F210, F211 ile).

15 Terminal "FWD" ileri "ILERI", "GERI" ve "X" klemens fonksiyonlarinin atanmasi (bkz. Iki / Gg tel

16 Terminal "REV" geri kumandasi - F208 parametresi)

17 "X" terminali

18 BIT1 Rampa seti segimi Acce./Decel Segimi. Rampa seti (BIT1) - (bkz. Tablo 300-2)

19 Ayrilmis -
20 M/n Hiz / Tork kontrolii mod segimi
21 Referans kaynagi Farkli hiz referans kaynaklarinin segimi - kombinasyonlar (bkz. F207)
22 Sayag girisi DIxx, sayici girigi olarak calisir
23 Sayacin sififanmasi Dabhili saya¢ degerini O olarak ayarlamak igin

24-29 | Ayrimis

Su eksikligi IF26 = 1 ise, bu giris frekans konverteri alarm moduna ayarlagegirirekranda
30 gorindr
31 Su Tamam 30 nolu fonksiyonun neden oldugu frekans konverter alarm modunu sifiramak

32 Yangin basinci

"Yangin Modu" basing ayar noktasi se¢mek igin (parametre FA58).

33 Yangin modu

"YANGIN MODU" (FA59) etkinlestirme

34 BIT2 Rampa seti segimi

Hizlanma / Yavaglama. Rampa segimi (BIT2) - (bkz. Tablo 300-2)

35 Parametre seti (BIT1)

Ug farkli parametre seti (BIT1) segimi - (bkz. Sek. 300-3)

36 Parametre seti (BIT2)

Ug farkli parametre seti (BIT2) segimi - (bkz. Sek. 300-3)

37 NTC /NO

NTC / NO kontag@i (KLIXON) motor i1si korumasi

38 PTC/NC

PTC / NC kontag@i (KLIXON) ile motor 1s1 korumasi.

49 PID-STOP

Girig, dahili PID denetleyicisinin gegici olarak DURDURULMASINA neden olur

51 Alternatif motor

Alternatif motor parametrelerine gecis yapin (FEOO = 2)

53 Zamanlama

Watchdog kontrolu-puls girisi - eksikse, watchdog hatasi olusur

60 RS485 Zamanagimi sifirlandi

Zamanasimi hata sinyalini sifirlamak icin (dijital gikis fonksiyonu 42)

61 | BASLADUR

Genel RUN / STOP sinyali
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Sabit frekans se¢imi — tablo 300-1

K64 K53 542 I§1 Frekans Programlama parametresi
0 0 0 0

0 0 0 1 Sabit frekans 1 F504/F519/F534/F549/F557/F565
0 0 1 0 | Sabit frekans 2 F505/F520/F535/F550/F558/F566
0 0 1 1 Sabit frekans 3 F506/F521/F536/F551/F559/F567
0 1 0 0 | Sabit frekans 4 F507/F522/F537/F552/F560/F568
0 1 0 1 Sabit frekans 5 F508/F523/F538/F553/F561/F569
0 1 1 0 | Sabit frekans 6 F509/F524/F539/F554/F562/F570
0 1 1 1 Sabit frekans 7 F510/F525/F540/F555/F563/F571
1 0 0 0 | Sabit frekans 8 F511/F526/F541/F556/F564/F572
1 0 0 1 Sabit frekans 9 F512/F527/F542/F573

1 0 1 0 | Sabit frekans 10 F513/F528/F543/F574

1 0 1 1 Sabit frekans 11 F514/F529/F544/F575

1 1 0 0 | Sabit frekans 12 F515/F530/F545/F576

1 1 0 1 Sabit frekans 13 F516/F531/F546/F577

1 1 1 0 | Sabit frekans 14 F517/F532/F547/F578

1 1 1 1 Sabit frekans 15 F518/F533/F548/F579

Lutfen dikkat Binary K1 ... K4 (F500 = 1) - K1 ... K4 (izerinden dogrudan segim igin sabit frekans 1, 2, 4 ve 8'i kullanin

Sadece 3 sabit frekansin dogrudan secimi: K1 ..

.. K3 (F500 = 0)

Hizlanma /Yavaglama rampa seg¢imi - tablo 300-2

i§le5I;Lma . BIT2 Hizlanma./yavas.. Programlam'a
18 Islev atama 34 Rampa set parametresi
1 0 Ramp set 1 F114 / F115
0 0 Ramp set 2 F116 / F117
1 1 Ramp set 3 F277 | F278
0 1 Ramp set 4 F279 / F280

F324 "DUR-DEVREDISI" lojik segimi (8) \Varsayilan Ayar 0

Segim: 0=LOW active (NPN)

1=HIGH active (PNP)

F325 " ACIL-DURDURMA HARICi EMERGENCY" lojik(9) \Varsayilan Ayar 0

F326 Watchdog gecikme zamani Aralik: 0,1...30.000 sec. Varsayilan Ayar10,0

Segim: 0=serbest STOP

F327 Watchdog STOP sekli 1=rampa STOP

\Varsayilan Ayar 0

Aralik: 1...100

[F328 Dijital giris filtresi faktorii Varsayilan Ayar 10

Dijital giriglerin mantiksal ters gevirilmesi:

0 devre digi
1 DI1 evrilmig
2: DI2 evrilmig
.. o . 4: DI3 evrilmig
::;?:0 Dijital giris mantigini ters ¢evirmek 8: DI4 evrilmis
16: DI5 evrilmis
32: DI6 evrilmis
64: DI7 evrilmis

128: DI8 evrilmis

Varsayilan Ayar: 0

Bir dijital girisin mantigini tersine gevirmek icin. Daha fazla girdi mantigini ters gevirmek igin tekli giriglerin toplami bu
parametrede saklanmalidir (z.B. D14 ve DI6: 8 + 32 = 40)

[F300....F339 Aniza tespit fonksiyonu Bkz. Béliim 19 - Teshis
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11) Parametre grubu 400: Analog G / ¢ kanal yapilandirmasi
E2000 + frekans konverterin kasa boyutuna bagh olarak iki farkli kontrol paneli kullanilir:

22 kW’a kadar frekans konverter gii¢ araligi - abet E1-E6
30°dan 400 kW’a kadar frekans konverter gii¢ araligi - ebat C3-C6

Her iki kontrol paneli bagimsiz analog giris / ¢cikis kanallari sunmaktadir. Her biri ¢esitli giris / ¢cikis sinyallerine adapte
edilebilir - tim konfiglirasyon yazilim / donanim ayari ile yapiimahdir

Donanim ayari igin talimatlar ve talimatlar: bkz. Béliim 5) Kontrol donanimi ve G / € kanal yapilandirmasi

Asagidaki talimatlar, yazilim parametrelerinin nasil ayarlanacagini agiklamaktadir

Analog hiz referans kanallarinin yapilandiriimasi Al1, Al2, AI3 (A3 = tus takimindaki
potansiyometre):

F400 Aralik tanimi Al1 - alt limit (V) Deger 0.00V...F402 Varsayilan ayarlar: 0.00V
F401 Atama alt limiti Al1 Deger: 0...F403 Varsayilan ayarlar: 1.00
F402 Aralk tanimi Al1 - Gist limit (V) Deger: F400...10.00V Varsayilan ayarlar: 10.00V
F403 Atama st simin Al1 Deger: (1.00, F401)...2.00 Varsayilan ayarlar: 2.00
F404 Kazang faktori Al1 Deger: 0.0...10.0 Varsayilan ayarlar: 1.0
F405 Al1 Filtre faktori Al1 Deger: 0.1...10.0 Varsayilan ayarlar: 0.10

Hiz araligy, uist ve alt sinirlar ile tanimlanir; aralik% 100'e karsilik gelir.
(Ornek: F400 =2, F402=8, 2 ... 8V, 0 ....% 100'e karsilik gelir)

Aralik sinirlarini (% cinsinden) tagimak icin F401 ve F403 parametreleri kullanilir. Kurallar: 0 = -100%, 1 = 0%, 2 = +%
100.

(Ornek: F401 = 0, F403 = 2 sonra% 100 sinyal (iist ve alt limit arasindaki aralik) -100% ... +% 100 referansa karsilik gelir).
Bu durumda 0 ... 10V giris sinyali - 50 Hz ... OHz ... + 50 Hz'ye karsilik gelir).

A

A= (F401-1)*100% B
B= (F403-1)*100%

C=F400 >
All
D= F402
A
C D

KOnfigrasyon Ornekleri:
Hiz referans kanali segildi: Al1 - F203 =1,
F-max: F111 = 50 Hz, F-min: F112 = OHz
Diger: varsayilan set
Hiz referansi Cikis frekansi F400 F401 F402 F403 F404 Donanim ayarlari
0..10v OHz...+50 Hz 0.00v 1.00 10.00vV  2.00 1.0 0...10V
0...10Vv -50Hz....0Hz...+50Hz 0.00v  0.00 10.00vV  2.00 1.0 0...10V
0...10V -50Hz....0Hz 0.00v  0.00 10.00v  1.00 1.0 0...10V
0...10V 20Hz....50 Hz 0.00v  1.40 10.00v  2.00 1.0 0...10V
-10V...+10V -50Hz...0Hz...+50 Hz 0.00v  0.00 10.00vV  2.00 1.0 +/-...10V
0...20mA OHz....50Hz 0.00V 1.00 10.00vV  2.00 1.0 0...20mA
4..20mA OHz....50Hz 2.00v  1.00 10.00v  2.00 1.0 0...20mA
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Al2 ve Al3 i¢in ayni konfigrasyon (=Tus takimi potansiyometresi)

”F406 Aralik tanimi AI2 - alt sinir (V)

Deger 0.00V...F402

Varsayilan ayar: 0.00V

”F407 Atama alt sinirn Al2

Deger: 0...F403

Varsayilan ayar: 1.00

”F408 Aralik tanimi AI2 - iist limit (V)

Deger: F400...10.00V

Varsayilan ayar: 10.00V

”F409 Atama st siniri Al2

Deger: (1.00, F401)...2.00

Varsayilan ayar: 2.00

”F410 Kazang faktérii Al2 (%)

Deger: 0.0...10.0

Varsayilan ayar: 1.0

”F411 Filtre faktorii Al2

Deger: 0.1...10.0

Varsayilan ayar: 0.10

F412 Aralik tanimi AlI3 — alt sinir (V)

Deger 0.00V...F402

Varsayilan ayar: 0.00V

F413 Atama alt limiti AI3

Deger: 0...F403

Varsayilan ayar: 1.00

F414 Aralik tanimi Al3 - (st limit (V)

Deger: F400...10.00V

Varsayilan ayar: 10.00V

F415 Atama iist limiti AI3

Deger: (1.00, F401)...2.00

Varsayilan ayar: 2.00

F416 Kazang faktori Al3 (%)

Deger: 0.0...10.0

Varsayilan ayar: 1.0

F417 Filtre faktori Al3

Deger: 0.1...10.0

Varsayilan ayar: 0.10

F418 0 HZz Olii bant 0 Hz Al1

Deger: +/- 0...0.50V

Varsayilan ayar: 0.00

F419 0 HZ Olii bant 0 Hz AI2

Deger: +/- 0...0.50V

Varsayilan ayar: 0.00

F420 0 HZz Olii bant 0 Hz AI3

Deger: +/- 0...0.50V

Varsayilan ayar: 0.00

0 Hz 6lii bant: Frekans OHz araligini asarsa (sinyal araligi ayarina bagh olarak), 0 Hz 6lii bantta 0 Hz ¢ikis frekansi

olusgur.

Panel / potansiyometre se¢imi (Uzak Keypad / Keypad potansiyometresi segenegi)

F421 Kontrol Paneli

Se¢im: 1 = Sadece entegre panel
2 = Entegre ve uzak panel

Varsayilan ayar: 2

F422 Potansiyometre

Segim: 0 = Entegre panel potansiyometresi
1 = Uzak panel potansiyometresi

Varsayilan ayar: 0

Bu konfiglrasyon fabrika varsayilanina sifiranamaz (F160 araciligiyla)

| F437 Analog filtre histerizisi

" Deger : 1...100

H Varsayilan ayar: 10

Daha yuksek histerezis degeri, daha kararli bir sistemle
sonuglanir, ancak degisen hiz referansi sinyalinde daha
uzun tepki slresi olusur.
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Pals hizi referans sinyali giris konfigiirasyonu:

Yapilandirma, analog hiz referans sinyali i¢in oldugu gibi ayni sekilde yapilir. DI1 darbe sinyal giris kanali olarak
ongoriilmustir. Hiz referans kaynagi olarak pals referans sinyali segilirse DI1 secimi otomatik olarak yapilir.
Maksimum giris frekansi: 50 kHz.

F440 Min. Palsfrekansi (kHz) Deger: 0.00...F442 Varsayilan ayar: 0.00 kHz
F441 Atama min. Siklik Deger: 0.00...2.0 Varsayilan ayar: 1.00
F442 Max. Pals frekansi (kHz) Deger: F440...50.00 kHz Varsayilan ayar: 10.00 kHz
F443 Atama min. Frekans maks. Deger: Max (1.00, F441) ...2.00 Varsayilan ayar: 2.00

F445 Filtre faktori puls girisi Deger: 0...100 Varsayilan ayar: 0

F446 0 Hz 6lii bant Deger: 0...+/- F442 Varsayilan ayar: 0.00

- Aralikli konfigiirasyon ve 6lU bant secimi ayni sekilde, analog giris sinyallerinde oldugu gibi yapilacaktir
Analog kanallar i¢in dogrusal olmayan karakteristik

Lineer olmayan bir karakteristik Al1 ve Al2 analog giris kanallarina atanabilir. Programlama, agagidaki tablo
anlaminda yapilir

460 Karakteristik Al1 Segim: 0 = dogrusal Varsayilan ayar: 0

1 = dogrusal olmayan
F461 Karakteristik Al2 Secim: 0 = dogrusal Varsayilan ayar: 0

1 = dogrusal olmayan
Al4 icin F462 giris seviyesi 1 Deger: F400 - F464 Varsayilan ayar: 2.00V
F463 Atama giris seviyesi 1 (%) Deger: F401 - F465 Varsayilan ayar: 1.20
Al4 icin F464 girig seviyesi 2 Deger: F462 - F466 Varsayilan ayar: 5.00V
F465 Atama giris seviyesi 2 (%) Deger: F463 - F467 Varsayilan ayar: 1.50
Al4 icin F466 giris seviyesi 3 Deger: F464 - F402 Varsayilan ayar: 8.00V
F467 Atama girig seviyesi 3 (%) Deger: F465 - F403 Varsayilan ayar: 1.80
Al4 icin F468 giris seviyesi 1 Deger: F406 - F470 Varsayilan ayar: 2.00V
F469 Atama giris seviyesi 1 (%) Deger: F407 - F471 Varsayilan ayar: 1.20
Al2 igin F470 girig seviyesi 2 Deger: F468 - F472 Varsayilan ayar: 5.00V
F471 Atama giris seviyesi 2 (%) Deger: F469 - F473 Varsayilan ayar: 1.50
Al2 icin F472 giris seviyesi 3 Deger: F470 - F412 Varsayilan ayar: 8.00V
F473 Atama girig seviyesi 3 (%) Deger: F471 - F413 Varsayilan ayar: 1.80

A
100

Orta noktalarin atanmasi, son noktalar ig¢in oldugu gibi. (0= -100%, 1=0%,
2=+100%)

F400 A1 A2 A3 F402
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Analog cikis konfiglirasyonu AO1, AO2

Se¢im: 0=0...5V
F423 AO1 Cikis Tipi yapilandirmasi 1=0...10V, 0...20mA * Varsayilan ayar: 1
Akim / voltaj sinyali 2=4...20mA*
F424 AO1'de minimum cikis sinyaline atanan Deger: 0.0...F425 Varsayilan ayar: 0.05 Hz
frekans konverter cikis frekansi
F425 AO1'de maksimum cilas sinyaline atanan Deger: F424...F111 Varsayilan ayar: 50.00 Hz
frekans konverter cikis frekansi
F426 Kazang Faktorii AO1 Deger: 0...120% Varsayilan ayar: 100

*) AO 1 cikigi Uizerinde akim sinyali almak icin DIP-SWITCH U / | ayarlanmalidir - bkz. B6liim 5) Kontrol donanimi ve G /
C yapilandirmasi

F427 AO2 Cikis Tipi yapilandirmasi Seg¢im: 0=0...20 mA
Vi | :0

Akim / voltaj sinyali 1=4...20mA arsaynan ayar
F428 AO2'de minimum cikis sinyaline atanan . )
frekans konverter cikig frekansi Deger: 0.0...F429 Varsayilan ayar: 0.05 Hz
F429 AO2'de maksimum c¢ikis sinyaline atanan . .
frekans konverter gikis frekansi Deger: F428...F111 Varsayilan ayar: 50.00 Hz
F430 Kazang Faktorii AO2 frekans gevirici Deger: 0...120% Varsayilan ayar: 100
F431 AO1'e caligma mantiginin
atanmasi Segim: 0 = Motor frekansi Varsayilan

1 = Motor-akimi 2xI-n'de normalize edilmistir) ayar: 0

2 = Motor voltaji (230 / 400V'da normalize edilmis)

= ANl

F432 AO2'e caligma mantiginin 2 = AI2
atanmasi 5 = Pals girigi

6 = Tork - m-n'ye normalize

7 = MODBUS ile ayarlanir Varsayilan

8 = Hedef frekans ayar: 1

9 = Hesaplanan hiz

10 = Tork (motorik)

Calisma mantigi motor akimi: Tam aralik ... 0 ... 2x invertdr nominal akima karsilik gelir
Calisma mantig1 motor gerilimi: Tim aralik frekans konverter nominal voltajina karsilik gelir (230V / 400V)

F433 Motor voltaj 6lciim carpani Varsayilan ayar: 2.0

— Deger: 0.01...5* mevcut degeri
F434 Motor akim 6l¢lim ¢arpani Varsayilan ayar: 2.0

F437 Filtre faktorii analog cikisi igin Deger: 1....100 Varsayilan ayar: 10

Pals Cikigi DO1:

Dijital ¢cikis terminali DO1, pals sinyali ¢ikigi olarak F303 lizerinden programlanabilir - konfigiirasyon benzer sekilde
apilir, analog ¢ikiglar igin

F449 Max. Frekans darbe ¢ikigi DO1

Deger: 0.00...50.00 kHz Varsayilan: 10.00 kHz
F450 0-nokta ofset (%) Deger: 0.0...100.0 % Varsayilan: 0.0%
F451 Garpani Deger: 0.00...10.00 Varsayilan: 1.00
F453 Atama Secim: 0 = Motor frekansi
1 = Motor-akimi 2xl-n'de normalize
edilmistir)
2 = Motor voltaji (normalize 230 / 400V)
3=A1
4=A12

5 = Palsgirisi Varsayilan ayar: 0

6 = Tork - m-n'ye normalize
7 = MODBUS ile ayarlanir
8 = Hedef frekans

9 = Hesaplanan hiz

10 = Tork (motorik)
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12) Parametre grubu 500: Sabit frekans, otomatik ¢evrim frekanslari

Tek rampa ve yon ayari da dahil olmak lizere, E2000 + doniistiiriiciilerde 15 sabit frekansa kadar segilebilir.
Rampa, yon, ¢caligma ve duraklama zamani dahil 8 sabit frekansa kadar otomatik dongii sirasi ayarlanabilir.

Sabit frekans modunu se¢mek icin parametre F203 = 4 (F204 = 4) ayarlayin:

Segim:
F500 Sabit frekans 0: 3 Sabit frekans ayarlanabilir Varsavilan: 1
Mod segimi 1: 15 Sabit frekans ayarlanabilir,binary kodlu (K1, K2, K3, K4 - terminal) yHan:
2: 8'e kadar sabit frekans ayarlanabilir- otomatik déngii modu

F500 = 0: 3 sabit frekansa kadar, terminal iizerinden dogrudan segim, analog istenen deger, sabit frekans ile kombine
edilebilir. Sabit hiz 6ncelige sahiptir.

F500 = 1: 15'e kadar sabit frekans.Binary segim, istenen analog deger, sabit frekans ile birlegtirmek. Sabit hiz 6ncelige
sahiptir

F500 = 2: 8'e kadar frekans ayarlanabilir. OTOMATIK DONGU modunda

Sabit Frek.ile RUN/STOP kontrol modu: (F208 = 0) tus takimi lizerinden veya dijital girig Gizerinden fonksiyon :61
atanarak yapulir.

Alternatif: F208 = 1/2, dijital icin FWD / REV yapilandirmasi gerekir.

F203 | F500 Sabit frekans modu Acgiklama
. N . Analog kontrol ile birlestirmek icin sabit frekanslarin
4 0 3 Sabit frekans dogrudan segim énceligi vardir
15 Sabit frekans Analog kontrol ile birlestirmek icin sabit frekanslarin
4 1 Binary segim onceligi vardir

. . Doéngii modunda, galisma esnasinda manuel frekans
4 2 8 sabit frekar(lﬁa k?dar otomatik kontrolii miimkiin degildir, ancak STOP komutunun (F501,
ongu F502, F503) gelmesi ile miimkiindiir.

Otomatik gevirim parametsi

F501 otomatik dongii fonksiyonu igin farkh
frekanslarin sayisi

Segim: 2...8 Varsayilan ayar: 7

Deger: 0....9999

0 = Sonsuz déngii Varsayilan ayar: 0

F502 Otomatik dongii sayisi

F503 Dongii tamamlandiktan sonraki egim: 0: Durdur

durum 1: Gegerli son frekansi koru Varsayilan ayar: 0

Miinferit sabit frekanslarin programlanmasi:

_I ~,ro<L|~,~0<L||~00=~0na0 Varsayilan ayarlar:

) N Q0 QO 0O PO ek S

AT S 2T S| 283 | | 088 |wdg

’:‘ ;,, g % ;% ‘I" ;‘,, ¢l s ;‘,, 3 3 ‘=": AE’ 3 Hiz/yavaglama zam.

2 :% 5 2 :% 3 ? %‘% -t % = —\ %g = Frekar?s komferter

I P 83, S modeline bagl olarak

Qo3 Whg| =0 g23|s2ca3

o ~

S3%|s83 I8 ||g8E f8gS 0.2 - 4.0KW: 5.0 sec.

o 2o ofn 355 ' |2 =

o o o= Zoa|-5 5.5 - 30KW: 30.0 sec.

0 0 m S e S

- Z < H >30kW: 60 sec.
F504 Sabit frekans1 (Hz) F519 F534 F549 F557 F565 Varsayilan: 5.00Hz
F505 Sabit frekans2 (Hz) F520 F535 F550 F558 F566 Varsayilan: 10.00Hz
F506 Sabit frekans3 (Hz) F521 F536 F551 F559 F567 Varsayilan: 15.00Hz
F507 Sabit frekans4 (Hz) F522 | F537 | F552 F560 | F568 F504 - F518 | Varsayilan: 20.00Hz
F508 Sabit frekans5 (Hz) F523 | F538 | F553 F561 F569 Fiﬂl; deé“;:::1 Varsayilan: 25.00Hz
F509 Sabit frekans6 (Hz) F524 | F539 | F554 F562 | F570 Varsayilan: 30.00Hz
F510 Sabit frekans7 (Hz) F525 | F540 F555 F563 F571 Varsayilan: 35.00Hz
F511 Sabit frekans8 (Hz) F526 | F541 F556 F564 F572 Varsayilan: 40.00Hz
F512 Sabit frekans9 (Hz) F527 F542 F573 Varsayilan: 5.00Hz
F513 Sabit frekans10 (Hz) F528 F543 F574 Varsayilan: 10.00Hz
F514 Sabit frekans11 (Hz) F529 F544 F575 Varsayilan: 15.00Hz
F515 Sabit frekans12 (Hz) F530 F545 F576 Varsayilan: 20.00Hz
F516 Sabit frekans13 (Hz) F531 F546 F577 Varsayilan: 25.00Hz
F517 Sabit frekans14 (Hz) F532 F547 F578 Varsayilan: 30.00Hz
F518 Sabit frekans15 (Hz) F533 | F548 | F579 Varsayilan: 35.00Hz

Uyar: Dijital in REV e atanmasi (atama 16) F208 = 2 ise dondiirmeyi ters gevirir
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Segim= 0 :Sabit hizlar1 kullanma

F580 Sabit hiz icin dijital gelmediginde 1:ilk sabit hizi kullan (P504 degerini) Varsayilan ayar: 0

13) Parametre grubu 600: DC-Fren kontrolii / Yardimci. fonksiyonlar

DC-Fren fonksiyon parametreleri:

Segim: 0: DC-Fren devreden gikartildi
] . 1: START 6ncesi DC enjeksiyonu
F600 gﬁ'flger:i:g‘r;kswonu 2: STOP sonrasi DC enjeksiyonu Varsayilan Ayar 0
$ 3: START isleminden énce ve STOP
sonrasi
F601 DC fren igin frekans degeri Deger: 0.2...5.0 Hz Varsayilan Ayar 1.00 Hz
F602 DC-Fren START da basma orani
Deger: 0...100% Varsayilan Ayar 10
F603 DC-Fren STOP da basma orani
F604 DC-Fren siiresi START’da
L. Deger: 0.0 - 10.0 sec. Varsayilan Ayar 0.5 sec.
F605 DC-Fren siiresi STOP’da

DC Fren, rampa tarafindan kontrol edilen STOP'a alternatif olarak kullanilabilir (F709‘= 2). Yogunluk, (F603), sireyle (F605)
\

tarafindan kontrol edilir. Hz
Dikkat!! Hatali programlanmis DC- /
Fren fonksiyonu, frekans F601
konverterin asiri akim hatasina ve ! t
/ veya motorun asiri Isinmasina >
neden olabilir v/al
DC enjeksiyonu ile frenleme F602
durumunda tiim kinetik enerji t
motor rotorunda dagilabilir. DC X |
fren fonksiyonunun tekrar tekrar kullanilmasi, motorun asir F604 F605

Isinmasina neden olabilir

"DC-Fren devrede" mesaiji, dijital ¢ikis lizerinden konfigiire edilebilir - atama kodu 6

Akim-Gerilim sinirlama fonksiyonlari
Akim ve voltaj i¢in sinirlama fonksiyonlari standart E2000 frekans geviricilerinde mevcuttur

Akim sinirlama islevi: Bir motor akim esigini programlamak igin. Hizlanma sirasinda motor akimi esige (F608) ulasirsa,
hizlanma rampasi, akim limitin altina diisene kadar gecikir.

Eger akim hedef frekanstaki (rampa tamamlandiginda) limiti asarsa, ¢ikis frekansi, gerekirse, minimum frekansa
indirilir.

Akim sinirlama fonksiyonu, yavaglama rampasi sirasinda daima devreden cikarilir.

Voltaj sinirlama iglevi: Yavaglama asamasinda rejeneratife bagl olarak DC-link gerilimini sinirlamak. Voltaj sinirina
ulasirsa (F609), sinirlama islevi yavagslama rampasini uzatir.

inverterin sinirlayici durumu herhangi bir programlanabilir dijital gikis vasitasiyla sinyallenebilir. islev atama kodu: 12

F607 Etkinlestirme sinirlandirma fonksiyonlar
Secim: 0..2: ayrilmigtir

3: akim / voltaj .

4: voltaj Varsayilan Ayar: 3

5: akim
F608 Akim siniri (% nominal akim) Deger : 60...200 % Varsayilan Ayar: 160 %
F609 DC voltaj siniri (% nominal voltaj) Deger: 60...200 % Varsayilan Ayar: 140 %
F610 Max. Sinirlama durumu (saniye) Bereich: 0.1...3000.0 sec. Varsayilan Ayar: 5.0 sec.

Frekans Konverterin sinirlayici durumu F610'da ayarlanmis siireyi asiyorsa, sistem durur ve ekranda OL1 tarafindan
sinyal verir
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Fren Kiyici kontrolii (dahili fren kiyici)

. Varsayilan ayar:
F611 I;r_ekn \l;lylm aktivasyonu Deger : 200...1000 V DC 400V frekans konverter:
sik (V) 770V DC
F6712 Maks. Gorev dongiisi kiyici Deger: 0...100 % Varsayilan ayar: 80 %

"Catch on the fly" fonksiyonu: Dénen Motoru yakalamak icin (sadece V / Hz modunda)

Segim: 0: islev devre disi
F613 lslevin etkinlestiriimesi 1: Her zaman etkin Varsayilan ayar: 0
2: POWER_ON'dan sonra etkin

Segim: 0: Son hafizaya alinan frekans

F614 Start esnasinda tarama 1: 0 Hz'den baslayarak Varsayilan ayar: 0

segenekleri 2: F-max'dan baglayarak.
F615 Tarama hizi Deger: 1...100 Varsayilan ayar: 20
F627 Akim sinirlama Deger : 50....200% Varsayilan: 100 %

DC-voltaj kontrolii

Segim: 0: Aktif

F631 DC-voltaj kontrol ayarlari 1: Devre Disi Birakildi

Varsayilan ayar: 0

F632 DC kontrol icin nominal gerilim Deger : 200....800 V Varsayilan: 380V DC / 700V DC

F633 DC-kontrol frekans adaptasyon bandi (Hz) Deger: 0,01...10 Hz Varsayilan: : 5,00 Hz

F631 = 1 ise: Frekans Konverter farkli rejenerasyon yuk kosullari igin (azalan rampa sirasinda veya motor jeneratériiniin
calismasi durumunda) DC voltajini sabit tutmaya calisacaktir. Frenleme torkunun veya frekans adaptasyonunun azaltilmasi

Tork salinimini 6nlemek igin zayiflatma fonksiyonu (diisiik frekanslarda motor titresimi)

F641 Titresim onleme fonksiyonu aktivasyonu (igin | Segim: 0: devre disi

inverterler <SIZE 7'de sadece) 1: etkinlestirildi | Y2rsayilan Ayar: 0

Yalnizca V / Hz modunda (F137 = 0,1,2), "Devre digI birakmak igin" fonksiyonu (F613 = 0) calisir
PWM modu "RANDOM" (F159 = 1) olarak ayarlanir

Glg¢ diisusu telafisi

F657 Giig diisusii telafi Segim: 0: devre disi Varsavilan avar: 0
fonksiyonunun etkinlestirilmesi 1: etkinlestirildi y yar:

F658 Telafi rampasi: Hizlan. Deger: 0,0....... 3000sec. — 0,0=F114 Varsayilan ayar: 0,0 sec
F659 Telafi rampasi:: Yavasl. Deger: 0,0....... 3000sec. — 0,0=F115 Varsayilan ayar: 95

F660 Kompanzasyon Deger : Varsayilan: : 230V Frekans
fonksiyonunu baglatmak igin voltaj | 230V Frekans konverter: 215V.......F661 konverter: 250V

esigi 400V Frekans konverter: 400V.......F661 400V Frekans
F661 Kompanzasyon Deger: Varsayilan: 230V Frekans
fonksiyonunu durdurmak igin 230V Frekans konverter: F660....... 300V konverter: 270V

gerilim esigi 400V Frekans konverter: F660......530V 400V Frekans

Elektrik kesilirse (kisa kesintiler), frekans konverter DC voltajini telafi etmeye galisiyor. Voltaj, F660'da programlanan esigin
altina diserse, frekans konverter kontrollii yavaslama (atalet enerjisi geri besleme) gergeklestirerek DC voltajini sabit tutmaya
calisin. DC voltaj F661'deki degere ulasirsa, frekans konverter hedef frekansa dogru normal ¢calisma ile devam edecektir.
Accel./Decel. F658 ve F659'da programlanmis rampa, kompanzasyon islemi sirasinda islev gordir.
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Ayri set degeri ile bagimsiz motor voltaj kontrolii

Ozel uygulamalar igin, motor voltaji gikis frekansindan bagimsiz olarak kontrol edilebilir (F137=4)

Secim: 0: Dahili - F672

1: A1
2: AI2
- o 3: Ayrilmig i

F671 Gerilim ayar noktasi kaynagi 4: MODBUS - 2009H Varsayilan ayar: 0

5: Pals girisi

6: PID

7 ... 10: Ayrilimig
F672 Dahili voltaj ayar noktasi Deger: 0,0....... 100% Varsayilan ayar: 100%
F673 Alt limit motor voltaji (%) 0%...F674 Varsayilan ayar : 0%
F674 Ust limit motor voltaji (%) F673...100% Varsayilan ayar : 100%
F676 Gerilim yiikselme siiresi (sec.) 0.0....3000 Varsayilan ayar : 5.0
F676 Gerilim dusus siiresi (sec.) 0.0....3000 Varsayilan ayar : 5.0

F677

kontroliindeSTOP modu

Bagimsiz motor voltaj

Segim:

0: Ayni anda gerilim ve frekans diismesi
1: Gerilim ilk 6nce diser

2: Frekans ilk once diiser

Varsayilan ayar: 0
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14) Parametre grubu 700: Hata giderme ve koruma fonksiyonlari

Hata kodlari ON DISPLAY (Hata bellek kodu)

KOD Agiklama Neden Co6zim
Asiri akim - donanimda Hizlanma / Yavasl
oC (2 . o o slama rampa
2 tespit edildi suresini artirin
- Cok kisa rampalar, ¢ikista kisa devre Kablo baglantilarini / motoru
oc1 (16) gssmita:éri?di yazilimda Motor arizasi, sistem bloke, yanls motor kontrol edin
P parametre ayari Mekanik sistemi kontrol edin
Asirt akim - yazilimda Yiku azaltin Motor parametre
0C2(67) | tespit edildi ayarini kontrol edin
GP (26) | Toprak koruma hatasi Topraga kisa devre Kablo / motorun kontrol edilmesi
OL1 (5) | Sdrucu agirn yuklenmesi | Asin yikleme Ykl azalt
oL2 (8) |Motor asiri yiiklenmesi Asiri yikleme Dogru boyutlamayi kontrol edin
DC-link asiri gerilimi Girig gerilimi asir ylksek Dogru besleme gerilimini kontrol
Cok yiiksek atalet edin . I
OE (3) Yavaglama rampasi gok kisa Imn\L/j’e>rtorun nominal gerilimidogru
Yanhs PID kontrol fonksiyonu parametresi Daha biiyiik fren direnci kullanin
Yavaslama suresini artirin
PF1 (4) | Giris faz kaybi Bir giris fazi eksik Gug kaynagini kontrol edin
PFO (17) | Faz dengesizlidi ¢ikista Motor fazi / kablolama kesildi Kablo ve motoru kontrol edin
LU (6) Dusulk gerilim DC_Link'te voltaj gok diisiik Glg kaynagini kontrol edin
Frekans Konverter agiri Ortam sicaklhigi ¢ok yuksek Ortami / galisma kosullarini kontrol
1Isinmis Pano havanlandirmasi  yetersiz| edin
OH (7) Frekans Konverter / sogutucu kirlenmis Tum parametreleri dogru yerlestirin
PWM frekansi ¢ok yiksek Frekans Konverter montaj seklini
Motor kablosu ¢ok uzun kontrol edin
oH1 (35) |Motor asiriisinmis Motor PTC sinyali tetiklendi
Analog sinyal kesilmesi Sinyal kablolarini  kontrol edin.
AErr (18) Analog sinyal degeri alt limitin altinda, Analog sinyalin alt limiti icin dogru
F4xx parametrelerinde programlanmis parametreleri yerlestirin
Referans sinyal kaynagini 6lgiin
EP (20) | Inverter yiik altinda / bosta calisma Mekanik siirme sistemini kontrol
EP2 (20) |bosta Su eksikligi edin
EP3 (19) Kirilmis mekanik sistem Su kaynagini yeniden tesis edin
Pompa kontroll: Agiri - Dogru pompa kontrol uygulamasi
o Asiri yiksek basing gru pompa K vg
nP (22) |Yylksek basing parametrelerini ayarlayin -Su
SLEEP modunda frekans konverter akigini saglayin
MODBUS zaman agimi MODBUS kablolarini / kaynaklarini
CE (45) MODBUS sinyali eksik kontrol edin -
MODBUS parametre ayarina bakin
Acil stop basil
ESP (11) Harici acil durum sinyali tetiklendi
ERRO Parametre hatasi Parametre degisikligi kabul edilmedi Inverteri parametre ayari igin
durdurun
Yanlis sifre ol . s
mayan veya yanlis sifre girisi o . -
ERR1 Parametre degisikligine izin verilmiyor Dogru sifre girin
Otomatik tanitma hatasi ; ; P
Motor dinamik test déngusu sirasinda 0o
ERR2 (13) serbestce donemedi Mekanik sistemden motoru ayirin
STOP durumunda asiri Dahili kablo kablolarinin  gorsel
ERR3 (12) | akim Donanim hatasi kontrolt -
EURA servis merkezi ile irtibat
kurun
Akim sensorii hatasi Kontrol paneli Uzerinde akim sinyali yok Dahili kablolarin gézle kontrolii,
ERR4 (15) EURA servis merkezi ile temasa
gecin
PID HATASI PID denetleyicisi hatasi, yanlis PID PID parametresini dogru ayarlayin
ERRS5 (23) parametresi nedeniyle
Guvenlik Zaman Asimi Watchdog sinyalinin eksik olmasi Dijital giris sinyalini veya Watchdog
ERRG6 (49) nedeniyle zamanagimi

parametrelerini kontrol edin.
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EEP (47)

EEPROM hatasi

EEPROM yazma / okuma hatasi

Kontrol paneli degistirin

Dijital ¢ikis lizerinden frekans konverter genel ariza mesaiji:
Fonksiyon atama kodu 1: Frekans konverter hata mesaji
Fonksiyon atama kodu:13: Frekans konverter OK mesaji
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STOP-DISABLE igin terminal lizerinden STOP sinyali ile programlanabilir gecikme

F700 Gecikme segimi

Secim: 0: derhal DURDUR / DEVRE DISI
1: gecikmeli olarak

Varsayilan Ayar: 0

F701 Gecikme siiresi ayari (sn.)

Deger: 0.0...60.0 sec.

Varsayilan Ayar: 0.0
sec.

Sadece sinyal gegisi icin (dijital giris) (F201=1/2/4, F209=1)

Fan kontrol modu

F702 Fan control mod ayarlari

Secgim: 0: sicaklik kontrollii

1: Frekans Konverter enerjilendiginde
2: Frekans Konverter START modunda

Varsayilan Ayar: 2

F702 = 0: Sicaklik kontroll, fan anahtari agik, sicaklik esige ulastiktan sonra F703'te ayarlayin.

F702 = 2: Fan, START modunda, STOP a gegince, fan ¢alisma mantidi ve sogutucu sicakhgi 35 ° C'nin altina disene kadar
frekans konverter olarak uzun sire caligtirilir.
Tek fazli frekans konverterlerde, E1 kasalarinda fanin calismasini devam ettirir. frekans konverterin beslemesi varkenfan kontrol

modu segimine sahip degildir,

Frekans Konverter / Motor asin yiik korumasi

Frekans Konverter / motor asir yiik hatasindan 6nce uyar sinyali i¢in serbest programlanabilir esik degerleri.

Uyari mesajlari programlamak igin dijital cikislar (fonksiyon kontrol kodu 10/11)

F704 FREKANS KONVERTER ASIRI YUKLEME uyarisi igin limit degeri

Deger: 50 - 100%

Varsayilan: 80 %

F705 MOTOR ASIRI YUKLENME uyarisi igin limit degeri (%)

Deger: 50 — 100%

Varsayilan: 80 %

F706 FREKANS KONVERTER ASIRI YUKLEME alarmi igin limit degeri

Deger: 120 — 190%

Varsayilan: %150 %

F707 MOTOR ASIRI YUKLENME alarmi igin limit degeri (%)

Deger: 20 — 100%

Varsayilan: 100 %

% degerleri motor igin yaklasik/ frekans konverterin nominal degerleridir.

Asir yuk derecesine bagl olarak tiUm uyarilar ertelenmistir
Motorun agiri yiklenmesi icin uyari, galisma frekansina da bagli

Asagidaki grafikler, uyari gecikmesi karakteristiklerini géstermek igin:
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Hata ge¢misi

Sadece okuyun:

F708
Son hata

F709
Son hatadan 6nceki
hata

F710
Son hatadaniki
onceki hata

Hata kodlari: 57.sayfaya bakin

F711 Son anzada frekans (Hz)
F712 Son anzada akim (A)
F713 Son anzada DC-Link gerilimi (V)

F714 Anza son frekansi ancak bir (Hz)
F715 Akim son fakat bir sonda (A)
F716 Anzada DC-Link gerilimi son fakat bir (V)

F717 Fault son fakat iki (Hz)
F718 Akim son iki fakat ikide (A)
F719 Anza son DC-Link gerilimi ancak iki (V)

Hata durumu sayacglan

F720 Asiri akim ocC
F721 Asin gerilim OE
F722 Asin sicakhk OH
F723 Asin Yik oL1

Koruma fonksiyonlari — yapilandirma

Faz kaybi, diisiik voltaj ve sicaklik izleme aktivasyonu

F724 Girig faz kaybi denetimi

Segim: 0: devre disi

Varsayilan Ayar: 1

1: etkinlestirildi | (T2/T3 models)

F725 Diigiik gerilim hatasi resetleme

Segim: 0: devre disi

2:0tomatik RESET

Varsayilan Ayar: 2

F726 Asin sicaklik denetimi

Segim: 0: devre disi

1: etkinlestirildi

Varsayilan Ayar: 1

F727 Cikis faz kaybi denetimi

Segim: 0: devre disi

1: etkinlestirildi

Varsayilan Ayar: 1

Frekans Konverter hata arizasi gecikmesi

F728 Faz kaybi algilamasi gecikme zamani (sn)

Deger: 0.1 - 60.0 sec.

Varsayilan Ayar: 0.5 sec.

F729 Diisiik gerilim algilamasi igin gecikme (sn.)

Deger: 0.1 - 60.0 sec.

Varsayilan Ayar: 5.0 sec.

F730 Asin sicaklik algilamasi igin gecikme (sn.)

Deger: 0.1 - 60.0 sec.

Varsayilan Ayar: 5.0 sec.

F732 Diisuik gerilim algilama limiti (V)

Deger: 0.1 — 450V

230V frekans konverter: 215V
400V frekans konverter: 400 V

Yazilim lizerinden asin akim tespiti OC1

F737 Yazihm kontrollii agin akim algilama

Segim: 0: devre disi
1: devrede

Varsayilan Ayar: 0

F738 Yazilim akim limiti (nominal {inite akimi)

Deger: 0.50 - 3.00

Varsayilan Ayar: 2.5

F739 SW asin akim frekans konverter hata sayaci
ocC1
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Analog sinyal kesilmesi algilama

Secim 0: devre digi birakildi
F741 Analog sinyal 1: STOP ve AErr ekranda
kesilmesi - hata tepki 2: ekranda herhangi bir ileti olmadan STOP Varsayilan Ayar: 0
modu 3: Gevirici f-min ile galigmaya devam ediyor
4: Ayrilmig
F742 Limit arahgi (%) Deger: 1...100 % Varsayilan Ayar: 50%

Dijital cikis tizerinden uyari (fonksiyon kodu 18)
F400 / F406 0.01V'den daha diisuk bir degere ayarlanirsa, kesinti algilamasi devre disi birakilir (minimum 1V degeri 6nerilir)
Algilama esigine, analog giris sinyalleri icin alt limitler denir, F400 / F406 parametrelerinde ayarlanir

Asiri 1Isinma uyari seviyesi

F745 Uyari Limiti (%) Deger: 0...100% Varsayilan Ayar: 80

F745 Otomatik PWM azaltma Limiti ° C Deger: 60...72°C Varsayilan Ayar: 65°C0

F747 Sicakliga bagh anahtarlama frekansi Segim: 0: devre disi

1: etkinlestirildi Varsayilan Ayar: 1

Sogutucu asiri sicaklik uyarisi (dijital gikis lizerinden uyari(fonksiyon kodu 16)

Tumu 95 ° C'ye, invertér agma sicakligina

Sicakliga bagl PWM frekans adaptasyon etkinlestirildiginde (F747 = 1), frekans konverter PWM frekansini yavas yavas azaltmaya
baslar, sogutucu sicakhgi 86 ° C'yi gordiigiinde

PWM frekansi "RANDOM" igin yapilandiriimissa (F159 = 1), sicakliga bagli PWM uyumu daima devre disi birakilir

Motor asin yiik katsayisi

F752 Motor asir yiik entegrasyon katsayisi Deger: 0,1...20% Varsayilan Ayar: 1.0

F753 Motor tipi tanimi segim:

0: Standart motor

1: Cebri sogutmal frekans konverterli
motor

Varsayilan Ayar: 1

F753 = 0 igin, 30 Hz'in altindaki frekanslar icin motor koruma esigi dusuralir

Bosta caligma algilamasi

F754 Bosta akim limiti(%) Deger: 0...200 % Varsayilan Ayar: 5%
F755 B ! PP ik R
(snﬁ.? osta calisma tespiti icin gecikme suresi Deger: 0...60 sec. Varsayilan Ayar: 0.5 sec.

Dijital ¢ikis izerinden mesaj (fonksiyon kodu 20)

Toprak Koruma

Secgim 0: devre disi birak

F760 Toprak kisa devre izlemesi 1: etkinlestir

Varsayilan Ayar: 1

Tersine D6nme ayarlari

Sec¢im 0: F = 0'dan
F761 Tersine donme (F=0/ F-START) 1: F-basglatma yoluyla Varsayilan Ayar: 0
(F109)

F761=0: Geri dénmede f = 0 dan geger. (6lt bekleme zamani F120 ile)
F761=0: F761=1:Geri donmede f =Start (F109 ile) (6li bekleme zamani F120 gegersiz kalir)
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15) Parametre grubu 800: Otomatik ayarlama - Motor veri programlama

Dikkat: Tim motor verileri, motor plaka etiketi lizerinde bildirildigi gibi tam olarak girilmelidir.
Ozellikle SENSORSUZ VEKTOR GALISMASI igin, siiriicliniin giivenilir galismasini garanti etmek igin hassas motor
verileri girilmesi zorunludur

(,Z)Btgg\at(i)ktc:;::li:rrr;())tor verileri Slgiimii Segim: 0 A1U:gqulg'll'l"(ligni?;;e::ﬁ!g':'ﬁhllﬁg Varsayilan Ayarlar: 0
2: START durarak AUTOTUNING

F801 Motor nominal giicii (kW) Deger: 0.2...1000 kW

F802 Motor nominal voltaji(V) Deger: 1...440 V

F803 Motor nominal akimi (A) Deger: 0.1...6500 A

F804 Kutup sayisi (p) (salt okunur !!) Otomatik hesaplanir

F805 Motor nominal devri (dev / dak) Deger: 1...30000 U/min

F810 Motor nominal frekansi(Hz) Deger: 1.0...300.0 Hz ;I:.I;)s:mzlan ayarlar:

Yukaridaki tabloda rapor edilen verilerin dogru giriimesinden sonra akilli AUTO TUNING fonksiyonlari bilinmeyen tiim
motor verilerini 6lgmek ve hafizaya almak igin kullanilabilir.

AUTOTUNING modu:

F800 = 0: AUTOTUNING yok, F801 ... F803, F805 ve F810 parametrelerinden sonra, kalan parametreler igin standart degerler
segcilir

F800 = 1: Dénerek AUTOTUNING - yuksiiz motor. F801 ... F805 ve F810'da motor plakasi verileri girildikten sonra, islem
asagidaki sekilde baglatilabilir:

Set F800 =1, u tusuna basin; Otomatik islem simdi, "TEST" ekranda gésterilir, birkag saniye sonra
motor F114 ve F115'de programlanmig rampalarla hizlanir ve yavaslar. Cevrim tamamlandiktan sonra,

tiim motor verileri saklanir ve F800 0'a resetlenir

F800 = 2: Durarak AUTOTUNING, eger motoru yiikden ayirmanin bir yolu yoksa, durarak veri 6lgiimii mevcut - motor

tanima sirasinda donmeyecek ve dondiirmeye izin verilmez. Ardindan statik ¢cevrimi baglatmak igin:

tusuna basin; Otomatik islem ekranda "TEST" yazisi goriiliir ve birkac saniye

sonra sonlandirilacaktir; Rotor rezistansinin ana endiiktivitesi ve kagak endiiktivitesi icin tiim degerler otomatik olarak

F806 - F808 parametrelerinde saklanir, F800 0'a resetlenir.

Asenkron motorlar i¢in otomatik ayarlama sonuglari

F806 Stator direnci (Ohm) Deger: 0.001...65.00 Ohm
F807 Rotor direnci (Ohm) Deger: 0.001...65.00 Ohm
F808 Sizint indiiktansi (mH) Deger: 0.01...650.0 mH
F809 Ana endiiktivite (mH) Deger: 0.1...6500 mH

F801 (Motor nominal giicli) parametresi degistirilirse, F806 ... F809 parametrelerinin timu varsayilan degerlere sifirlanir;
yukarida agiklandigi gibi, asagidaki ince ayar icin AUTOTUNING islemi kullanilabilir.
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F817, F818: Frekansa bagdh PID parametre
segimi igin parametreler

Dikkat!! Hiz regiilasyonu parametrelerinin yanhs
ayarlanmasi, sistemin
dengesizligine neden
olabilir.

Bu, makinenin
arizalanmasina ve / veya
mekanik parcalarin hasar
gormesine neden olabilir

korumaniz tavsiye edilir.

KpP ¢

F815

F813

F817 F818

Daimi miknatisli senkron motor kontrolii icin parametre

(F106=6) PMM kontrol algoritmasi segildi

\/

f

Sensorsiiz vektor hiz kontrol cihazi parametresi (Sadece Asenkron motorlar igin)

F814

F816

\

F817 F818 f

Sistmen dikkatli bir sekilde hafif degisikliklerle optimize edilmelidir.Fabrika degerlerini

Temel motor parametrelerinin (F801 ... F810) girilmesinden sonra, agagidaki parametrelerin olgiilmesi icin yukarida
aciklandigi gibi AUTOTUNING prosediirii kullanilabilir:
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16) Parametre grubu 900: RS485 donanim ve arabirim parametreleri

Protokol, kontrol algoritmasi, kontrol kayitlari ve diger detaylar igin liitfen 6zel MODBUS el kitabina bakin.

im: 1 ... 255: i | :
F900 Frekans konverter adresi f,gg';?,eme gfersiﬁﬂgnaga‘iﬁse;ga" Varsayilan ayarlar: 1
F901 RS485 operasyon modu Segim: 1: ASCII protokolii 2: RTU protokolt Varsayilan ayarlar: 2
F902 STOP bit sayisi Segim: 1-2 Varsayilan ayarlar: 2
Secim 0: NONE
F903 Parity kontrolii 1: ODD Varsayilan ayarlar: 0
2: EVEN
Secim: 0: 1200
1: 2400
2: 4800
3: 9600 Varsayilan ayarlar: 3
F904 Baud hizi 4: 19200
5: 8400
6: 57600
F905 MODBUS Zaman asimi Aralik: 0.0.....3000 sn. Varsayilan : 0.0 sn.
F907 MODBUS Zaman asimi uyarisi Aralik: 0.0.....3000 sn. Varsayilan : 0.0 sn.

F905: MODBUS zaman asimi, MODBUS komutunun zaman gergevesi iginde eksik olmasi durumunda, F905 invertériinde
ayarlanan guvenlik sebebi nedeniyle STOP olur ve CE ekranda gorinuar. F905 = 0 ise guvenlik fonksiyonu devre digidir.
F907: MODBUS zaman asimi uyarisi. F907> 0 ise ve MODBUS sinyali FO907 tarafindan ayarlanan sire boyunca eksikse,
frekans konverter bir programlanabilir dijital ¢ikis Gzerinden bir hata uyarisi génderecektir (fonksiyonkodu 43). Bu sinyal, dijital
giris (fonksiyon kodu 60) vasitasiyla sifirlanabilir.

Donanim MODBUS - arayiiz:

Tim EURA Drives frekans konverter, benzersiz bir RS485 konektorii ile donatilmistir. Bu baglanti noktasi MODBUS
tizerinden frekans konverter kontrolii icin ve PC yazilimini veya COPY STICK'i kullanarak siiriiciiniin parametrelerini
ayarlamakigin kullanilir.

Asagidaki resim, 4 kutuplu konnektoriin pin-out'ini géstermektedir.

GND +5V A+

Mikroiglemci harici bir gii¢ kaynagi ile beslenebilir.50 mA / 5V

22 kW lstii invertor Kasa E1 - E6:
Arabirim baglayicisi, invertoriin sol tarafinda bulunur
30 kW ve iistii frekans konverter Kasa C3 — C6:

Arayuiz konnektori surlicti igindeki kontrol kartinda bulunur
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17) Parametre grubu A00: PID kontrol fonksiyonu ayari

Entegre PID denetleyicisi

Entegre bir PID denetleyicisi standart E2000 + donustiriiciilerde bulunur. Basit kapali devre kontrol projeleri igin
uygundur. Ozel pompa kontrol algoritmasi, tek pompa ve ¢ift pompa giic istasyonlarinin sabit basing kontroliine izin
verir. Cascade kontrol ve Master Slave kontrol ile birlikte otomatik yer degistirme fonksiyonu mevcuttur.

. Secim: 0: kapali devre kontrolii - tek pompa kontrolii Varsayilan ayarlar: 0
FA0.0 Kontrolcii 1: Master / Slave Modu
konfigurasyonu 2: Otomatik yer degistirmeli

FAQO = 0: Standart kapal devre kontrol projeleri igin uygundur (tekli pompa basing kontroli).

FAQO = 1: Cift pompali Cascade mod kontroll, degisken hizli master pompa slave pompa sabit hiz (dogrudan sebekeye bagli)
FAO00 = 2: Ikili pompa Cascade modu kontrolii, degisken hizli master pompa, master-slave degisimi de dahil olmak iizere
(dogrudan sebeke bagli) Slev pompa sabit hizli (FA25)

Ayar noktasi ve geri besleme kanali i¢in denetleyici konfigiirasyonu (asagidaki sayfadaki
grafige bakiniz)

Secgim: 0: dahili referans (FA04'deki deger)
1: Analog giris Al1
2: Analog girig Al2 Varsayilan ayarlar:
3: AI3 (tustakimi lizerindeki 0

potansiyometre)
4: Frekans (darbe girisi)

FAO1 PID ayar noktasi kanali

Secgim: 1: Analog giris Al1
2: Analog girig Al2

3: Frekans (darbe girisi) Varsayilan ayarlar:

FAO02 PID geribesleme kanali 4: Ayrilmisg
1

5: Motor akimi

6: Cikis glicui

7: Cikis torku
FAO03 Yiiksek kontrol limiti (SET degerinin % si) Deger: 0.0...100.0 % Varsayilan ayarlar: 100.0
FAO04 Dahili SET degeri (%) Deger: FA05....FA03 % Varsayilan ayarlar: 50.0
FAO05 Diisiik kontrol limiti (SET degerinin % si) Deger: 0.0...100.0% Varsayilan ayarlar: 0.0

Kontrolor FA03'teki limitin Gzerinden calisirsa - FAO5 frekans konverter devre disi kalacak ve ekranda (nP) yanip sonecektir

Segim: 0: Pozitif

FAO06 PID kontrolcii polaritesi Varsayilan ayarlar: 1

1: Negatif
FAO07 Otomatik uyku modu Secim: 0: etkin 1: devre digi Varsayilan ayarlar: 1
FA09 Uyku modu etkinlestirme igin frekans limiti Deger: F112...F111 arasinda ‘I_’I‘:’say"a“ ayarlar: 5.00
FA10 Uy.ku modu etkinlestirmesi i¢in zaman Deger: 0...500 sn. Varsayilan ayarlar: 15
gecikmesi (sn.) sn.
Varsayilan ayarlar: 3.0
FA11 Uyanma gecikme siiresi Deger: 0...3000 sn. sn.

Frekans Konverter minimum frekansin altinda (FAQ9 ile ayarlanmis) programlanmis bir slire boyunca caligirsa (FAQ9 ile
ayarlanir), durur ve uyku moduna girer, nP olarak gértintulenir. (Geri besleme degeri programlanmis FA03-FA04 sinirlari iginde
kalmahdir).

Geri besleme (basing) (FAO5) degerinin altina diserse, invertér gecikme suresi (FA11) sonunda uyanarak gcalismaya baglar.

H FA12 PID'de maksimum calisma frekansi || Deger: FA09.....Fa111 (Hz) H Varsayilan ayarlar: 50 Hz H

Bu parametre, PID modunda maksimum galisma frekansini sinirlar

Secim: 0: devre digi

1: etkinlestirildi Varsayilan ayarlar: 1

FA18 Degisken ayar noktasina izin verilir

FA18 = 0 ise: Kontrolor galismasi esnasinda (FA04) sabit ayar noktasini degistirmek mimkiin degildir
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PID kontrol fonksiyonu parametre ayari

FA19 Proportional Kazang P Deger: 0.00...10.00 Varsayilan ayarlar: 0.3
FA20 Integration siiresi | (sn.) Deger: 0.1...100.0 sec. Varsayilan ayarlar: 0.3 sec.
FA21 Differential siiresi D (sn.) Deger: 0.00...10.00 Varsayilan ayarlar: 0.0 sec.
FA22 Kontrol iinitesi ¢cevrim siiresi / tarama .

hizi (sn.) Deger: 0.1...10.0 sec. Varsayilan ayarlar: 0.1 sec.

Negatif kontrolér sonuglari icin geriye hareket kilidi
Secim 0: Geridoniise izin verilmez
1: Geridoniise izin verilir

FA23 Geriye hareket kilidi Varsayilan ayarlar: 0

Ozel pompa kontrol fonksiyon parametresi

Cift pompali birbirini destekler yapidaki 6zel fonksiyonlar E2000 + frekans konverterlerde mevcuttur. Liutfen ayrintili
aciklamalar ve yapilandirma onerileri isteyin

Master / Slev degisimi
FA24 Degisim zamani: Birimler Segim: 0: saat
1: dakika

FA25 Degisim zamani ayari (saat / dakika) 1....9999 Varsayilan ayarlar: 100 h

Varsayilan ayarlar: 0

Bosta calisma / Susuz galisma korumasi

Segim: 0: Koruma yok

1: Dijital giris Gizerinden
sensor sinyali

2: Kontrol6r algoritmasi

3: Motor bosta ¢alisma
akimini algilama

FA26 Susuz ¢alisma korumasi fonksiyonlari Varsayilan ayarlar: 0

Varsayilan ayarlar:
80%

FA27 Susuz galisma motor akim limiti

& . 0,
(Motor akiminin % si)) Deger: 10...150 %

FA28 Tekrar kontrol etme gecikme siiresi

dJ .0... X V. lan : .
(sec.) kontrol edin (saniye). Deger 0.0...3000 sec arsayilan : 60 sec

FAG66 Susuz galisma hatasi gecikme zamani
(FA26 = 3)

Varsayilan ayarlar: 2

Deger: 0...60 sec. sec.

FA26 = 1: Dijital girisle (fonksiyon atama kodu 30) su eksikligi tetiklenir - frekans konverteri durdurur ve EP1'i gériintiler. Farkli
bir dijital giris Gzerinden "Su Tamam" sinyali (fonksiyon atama kodu 31) hatayi sifirlar. FA26 = 1: Ariza tetiklemesi i¢cin gecikme
yok.

FA26 = 2: Kontrol cihazi maksimum frekansa ulastiginda ve motor akimi hala FA27'deki de@erin altinda kalirsa, kontrol cihazi
durumu su eksikligi olarak yorumlayacaktir. Ekranda EP2 gértinecek. Inverter hemen duracaktir.

FA26 = 3: Sadece motor akimi lizerinden algilama. Motor akimi FA27'daki degerin altina diiserse, hata FA66'da
ayarlanan gecikme ile tetiklenecektir. Frekans Konverter duracak ve EP3 ekranda goriinecektir.

FA28 Yeniden kontrol etmeden 6nce su durumunun eksikligi hala devam ederse, invertoriin tekrar kontrol etmesi igin
zaman aralig, tekrar gézden gegirin. Sistemi sifirlamak igin her zaman miimkiindiir. . ‘e basin

PID denetleyici 6lii banti +/-% 'si
" FA29 Olii bant ayari (SET degerinin yiizdesi) " Deger: 0.0 - 10.0 % " Varsayilan ayarlar: 2.0 H

Geri besleme (gergek deger) 6li bandin iginde kalirsa, kontrol cihazi herhangi bir aktivite yapmaz ve ¢ikis frekansini sabit tutar.
FA29 parametresi, sabit hiz pompasinin baglatilmasi / durdurulmasi igin de kullanilir - bkz. Asagida

Cift pompa destekli kontrol (bir pompa invertor kontrollii, bir pompa sabit hiz)

FA30 Frekans Konverter pompasini baglatmak igin N

gecikme siiresi (saniye) Deger: 2.0 - 999.9 sec. Varsayilan ayarlar: 20.0
FA31 Sabit hizli pompayi baslatmak igin gecikme _— .
siiresi (saniye). Deger: 0.1 - 999.9 sec. Varsayilan ayarlar: 30.0
FA32 Sabit hizli pompay! durdurmak igin gecikme . .
siiresi (saniye). Deger: 0.1 - 999.9 sec. Varsayilan ayarlar: 30.0

Geri besleme degeri (gergek deger), FA29 tarafindan verilen sinirlari asarsa, sabit pompa baslatilir veya durdurulur. Start / Stop
gecikme suresi FA31 ve FA32 tarafindan ayarlanir.
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PID kontrol fonksiyonu ikincil parametre seti orantili olarak

FA38 Proportional kazang (2) P

Deger: 0.00...10.00

Varsayilan ayarlar: 0.3

FA39 Integration siiresi (2) | (sn.)

Deger: 0.1...100.0 sec.

Varsayilan ayarlar: 0.3

FA40 Differantial suiresi (2) D (sn.)

Deger: 0.00...10.00

Varsayilan ayarlar: 0.0

FA40 PID parametre degistirme
modu

Segim:

0: gegis yok
1: ayrilmig
2: PID sapmasina bagl olarak

Varsayilan ayarlar: 0

Negatif kontrolor sonuglari igin geri donme kilidi

FA42 Gegis esigi 1

Deger: FA05...FA43

Varsayilan ayarlar: 0

FA43 Gegis esigi 1

Deger: FA42...FA03

Varsayilan ayarlar: 0

FA42'nin altindaki PID sapmasi igin ilk PID parametre seti kullanilir, yukarida FA43 ikinci PID parametre seti etkinlestirilir, FA42

ile FA 43 parametresi degerleri arasinda enterpolasyon yapilir.

Acil durum fonksiyonlari

FAS59 Farkh acil durumlarin segimi

Secim: 0: fonksiyon secilmedi
1: FIREMODE 1
2: FIREMODE 2

Varsayilan ayarlar: 0

FA60 Acil durumda galisma frekansi

Deger F112...F111

Varsayilan ayarlar: 50 Hz

FA58 Acil durumda galisma basinci

Deger 0.0....100%

Varsayilan ayarlar: 80%

FA62 Tetikleme Modu

1:FIREMODE1

Secim : 0:Fonksiyon secilmedi.

Varsayilan ayarlar: 0

Acil durum, bu durumda 6zel terminal komutu (dijital giris - DIx atama kodu 33) aracilidiyla tetiklenir, tim koruma
fonksiyonlari devre disi birakilir ve tim otomatik yeniden baslatma fonksiyonlari etkinlestirilir.

FIREMODE 1 Frekans Konverter, normal set degeri ile galigir

FIREMODE 2, Frekans Konverter, FA60 parametresinde sabit frekansla ¢alisir

Acil durum basing modu, terminal, dijital giris (DIxx atama kodu 32)
FA62 = 0: Frekans gevirici FIREMODE'de kalir, bir kez dijital giris tetiklenir, FA62 = 1: frekans gevirici, tetik girisi devre digi

birakildiktan sonra FIREMODE'dan ¢ikar.
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18) Parametre grubu C00: Hiz / Tork kontrolu

E2000 + invertorler lizerinde iki farkli kontrol modu mevcuttur: Hiz kontrol modu ve Moment kontrolii modu

Segim: 0: Hiz kontrolii
1: Tork kontrolii
2: Hiz / Tork - terminal secildi

FCO00 Hiz/ Tork kontrolii mod
segimi

Varsayilan ayarlar: 0

FCO00 = 0: Cikis frekansi hiz referans degeri ile ayarlanir. Tork ylike bagh. Tork sinirt FC28...FC35 parametreleri ile tork limiti

ayarlanabilir.

FCO00 = 1: Tork, ayar noktasi degeri ile kontrol edilir. Hiz yik kosuluna baglidir. Maksimum hiz FC22 ... FC25 parametresi ile

sinirlanabilir

FAO0 = 2: Iki kontrol modu arasinda gegis yapmak igin bir dijital giris sinyali kullanilir (fonksiyon atama kodu: 20)

FCO1 Hiz |/ tork degistirme igin gecikme siiresi (sn.) | Deger: 0,0....1,0 sec.

Varsayilan ayarlar: 0,1
sec.

FC02 Tork arttirma/ azaltma zamani Deger: 0,1....100 sec.

Varsayilan ayarlar: 1
sec.

Tork ylikselme / digme zamani O ... 100%

Tork kontrolii icin ayar noktasi kokeni

Segim: 0: Dahili ayar FC09

1: Analog giris Al1
FC.06" Tork kontrolii igin ayar noktasi 2 Analog giris Al2 Varsayilan ayarlar: 0
secimi 3: Analog giris Al3

4: Pals sinyal girisi

5: Ayrilmig
FCO07 Motor tork degerine gore tork arahgi Deger: 0.0...3,000 Varsayilan ayarlar: 3,000
FCO09 Dahili tork referansi degeri (%) Deger: 0...300.0 % Varsayilan ayarlar: 100 %

FCO7: Tork araligi,% 0-100 ayar noktasi sinyaline karsilik gelir
FCO09: Dahili tork ayar noktasi degeri

Diisiik frekanslar icin moment artirnmi (agir baglatma kosullarinda ek tork)

Secim: 0: Dahili set FC17
1: Analog giris Al1
2: Analog giris Al2
3: Analog giris Al3
4: Pals sinyal girisi

FC14 Tork artisi sinyal kaynagi

Varsayilan ayarlar: 0

5: Ayrilmig
FC15 Motor nominal torkunda (%) tork artigi Aralik: 0.0...0,5 Varsayilan ayarlar: 0,5
FC16 Tork arttirmak icin frekans esigi (%) f-maks. Aralik: 0...100 % Varsayilan ayarlar: 10 %
FC17 Tork arttirmak icin dahili ayar Aralik: 0..50,0% Varsayilan ayarlar: 10 %

FC15: Tork BOOST sinyalinin% 100'G, nominal motor moment degerinin% 'sine karsilik gelir, FC15'te ayarlanir

FC16: Tork artirma esigi
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Frekans Konverter igin hiz sinirlamasi, tork kontrol modunda galigsma:

Fcz2

ileri ydnde hiz ayari SET noktasi

Segim: 0: FC23 tarafindan belirlenir
1: Analog giris Al1
2: Analog giris Al2
3: Analog girig Al3
4: Pals sinyal girisi
5: Ayrilmig

Varsayilan ayarlar: 0

FC23 ileri yénde dahili hiz sinirlama degeri | Deger: 0...100 % Varsayilan ayarlar: 10%
Segim: 0: FC25 tarafindan ayarlanir
A 1: Analog giris Al1 i
FC24 Geri yonde hiz ayari SET noktasi 2: Analog girig Al2 Varsayilan ayarlar: 0
3: Analog girig Al3
FC25 Geri yonde dahili hiz sinirlama degeri | Deger: 0...100 % Varsayilan ayarlar: 10%

(Biitiin degerler f-max-F111 olarak anilir)

Hiz kontrol modunda ¢alisan invertor icin tork sinirlamasi

FC28 Tork sinirlayici sinyal kaynagi motor modu

Segim: 0: FC30 lizerinden ayarla
1: Analog giris Al1
2: Analog giris Al2
3: Analog giris Al3
4: Pals sinyal girisi
5: Ayrilmig

Varsayilan ayarlar: 0

FC29 Referans: Motor nominal torkuna sinirlayici

sinyalin% 100'i

Deger: 0,0....3,000

Varsayilan ayarlar:
3,000

FC30 ig tork sinirlama degeri motor modu (%)

Deger: 0....300% %

Varsayilan ayarlar:
200%

(Timii motor nominal torku referans alinarak belirlenmistir.)

FC33 Tork sinirlayici sinyal kaynagi jeneratérii modu

Secim: 0: FC35 lizerinden ayarla
1: Analog giris Al1
2: Analog giris Al2
3: Analog giris Al3
4: Pals sinyal girisi
5: Ayrilmig

Varsayilan ayarlar: 0

FC34 Referans: Motor nominal torkuna sinirlayici

sinyalin% 100'i

Deger: 0,0....3,000

Varsayilan ayarlar:
3,000

FC35 g tork sinir deger iireteci modu (%)

Deger: 0....300% %

Varsayilan ayarlar:
200%

(Timii motor nominal torku referans alinarak belirlenmistir.)

Tork / Akim siniri igin alan zayiflatma arahg:

FC 48 Ikincil sinirlamanin

Segim: 0: Sinirlandirma sabit

Varsayilan ayarlar: 0

etkinlestirilmesi

1: Frekans esigine bagli olarak

Fc49 iKinci tork / akim sinir (%)

Deger: 50...200 %

FC50 Gegis frekansi baglama (Hz)

Deger: 1.0 Hz....FC51

FC51 Gegis frekans bitimi (Hz)

Deger: FC50...F111 Hz

In V/Hz Modu:: Alan uyanma alanindaki motor akimini sinirlamak igin

Varsayilan ayarlar: 120%

Varsayilan ayarlar: 15 Hz

Varsayilan ayarlar: 30 Hz

In SLV Modu:: Alan uyanma alanindaki torku sinirlamak igin
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19) E2000+ Hata Tespit (Teshis fonksiyonlar)

Kurulum ve sorun giderme icin akilli tani araglari.

Dijital girigler: Durum izleme

F330 Dijital giris monitori

7 segment ekranindaki tek dikey bolimler, DI1
icin sol taraftan baslayarak DI1 ... DI8 giris
durumuna karsilik gelir.

Aktif girdiler icin segmentler kapanir

Analog girig degeri kontrolii

F331 Al1 lizerindeki analog deger

0...4096 = 0...100%

F332 Al2' iizerindeki analog deger

0...4096 = 0...100%

F333 Al3 iizerindeki analog deger

0...4096 = 0...100%

Dijital ¢cikis kontrolii

F335 Role cikigi kontrolii

Dijital cikiglar anahtarlan kullanarak ACIK /

\4

F336 Dijital DO1 Gikis Kontrolii

KAPALI konuma getirilir

A

F337 Dijital DO2 Gikis Kontrolii

Analog Cikis Kontrolii

F338 Analog AO1 Cikis Kontrolii

F339 Analog AO2 Cikis Kontrolii

Analog cikig sinyali, 0 ... 100% (0 ... 4096)
arasinda

tuslan ile ayarlanir.

VA
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